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Características

Alta  velocidade,  alta  capacidade  de  carga,  alta  precisão.

Apresentamos  o  motor  de  acionamento  direto  DDA.

Mais  rápido

Aproximadamente.

Aproximadamente.

Mais  rápido

t6mm

ÿ300mm

Limpeza  Limpeza  Limpeza  
Limpeza  Classe  Classe  Classe  

2,5

3

1

2

LH18CSA:  Tipo  de  alto  torque  (Torque  nominal:  25  N·m)

Cano  oco:Cano  oco:

Cano  oco: Cano  oco:

DD-LT18C

RCS2-RTC12L

Com  freio

(Padrão/

Sem  freio

Especificação  

de  sala  limpa)

O  preço  foi  reduzido  em  cerca  de  33%  
em  comparação  com  a  série  DD  
convencional.

(Padrão)

Um  tempo  de  posicionamento  mais  curto  significa  um  tempo  de  ciclo  mais  curto  para  seu  equipamento,  resultando  em  maior  produtividade.

ÿ52mmÿ52mm

ÿ35mm ÿ35mm

<Comparação  dos  tempos  de  ciclo>  
Condições  de  operação:  Quando  uma  peça  de  trabalho  pesando  100g  é  colocada  em  um  disco  de  alumínio  
de  300mm  de  diâmetro  e  6mm  de  espessura  e  girada  em  180  graus.

LT18CSA:  Tipo  fino  (Torque  nominal:  8,4  N·m)

Cerca  de  33%  menos

Tipo  DDA-LT18CSA

DDA-LT18CSA

Tipo  DDA-LH18CSA

•  Mais  acessível  do  que  a  série  DD  convencional.

O  motor  de  acionamento  direto  da  série  DDA  é  

caracterizado  por:  ·  Acionar  diretamente  a  mesa  rotativa  sem  um  mecanismo  
de  redução  de  velocidade,  como  uma  correia  ou  um  redutor  de  velocidade.

•  Compacto,  de  alta  velocidade  e  responsivo.

As  especificações  para  salas  limpas  também  estão  disponíveis.

Foram  adicionadas  especificações  com  freio  ao  
modelo  sem  flange  de  alto  torque/oco.

0,5s

Obtém  um  

preço  mais  baixo

Alta  velocidade,  alta  aceleração/desaceleração

42%

50%
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0,14s

(Fed.Std.209D)  (ISO14644-1)
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MÁX.  25  kg

200  mm 200  mm

200  mm200  mm

200  mm 200  mm

RCS2-RTC12L  (Relação  de  desaceleração:  1/30)

Momento  de  inércia  admissível

6.  Corresponde  à  precisão  da  indexação.

4

5

E  fácil  de  controlar!
Série  com  usabilidade  máxima!

Alto  torque,  alta  carga  útil

Tipografia  de  alta  resolução  disponível

±0,01249  graus  
(±45s)

Tipo  de  alta  resolução

±0,00103  graus  
(±3,7  s)

DDA-Lÿ18CSA

±0,00833  graus  
(±30s)

±0,0055  graus  
(±19,8  s)

Número  do  modelo

Resolução  do  codificador

Repetibilidade  de  posicionamento

17  bits,  

131.072  pulsos/rev.

20  bits,  

1.048.576  pulsos/rev.

DDA-Lÿ18CPA

O  tipo  de  alto  torque  tem  cerca  de  três  vezes  mais  torque.

Precisão  
da  indexação

Tipo  padrão

20  bits

Isso  corresponde  à  precisão  de  indexação  quando  conectado  ao  SCON-CB  e  permite  um  posicionamento  

mais  preciso.

Resolução  do  codificador

17  bits

270  kg
MÁXIMO

MÁX.  90  kg

0,17  kg·m² 1,8  kg·m²0,60  kg·m²
Torque  instantâneo  máximo:  25,2  Nÿm

Torque  instantâneo  máximo:  8,6  Nÿm
Torque  instantâneo  máximo:  75  Nÿm

Tipo  DDA-LH18CSATipo  DDA-LT18CSA

Momento  de  inércia  admissível Momento  de  inércia  admissível

2
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Observação:

Somente  o  SCON-CB  

pode  ser  selecionado  para  

o  tipo  de  codificador  de  alta  resolução  

(20  bits).

DDACR-LH18CPA

DDA-LH18CPADDA-LT18CPADDA-LT18CSA

DDACR-LT18CSA DDACR-LH18CSA

DDA-LH18CSA

DDACR-LT18CPA

S

360  graus.

B

EM

IA

600

T2

M

Tipo Codificador A0

A1

N

Xÿÿ

200

SOU

LH18CPA

LT18CPA

LT18CSA

LH18CSA

NenhumSCON

200W

5m

Flange

Tipo  absoluto  de  índice

Grande  

diâmetro,  alto  torque

Calibre  grande,  fino

600W

Rotação  múltipla

Grande  

diâmetro,  alto  torque

Comprimento  especificado

XSEL-P/QCalibre  grande,  fino 3m

Freiotipo  absoluto
Alta  resolução  (20  
bits)

Alta  resolução  (20  
bits)

3

Controladores*

BOM

*  Somente  para  especificação  de  sala  limpa

OperaçãoTipoSérie
Potência

*  Consulte  nosso  catálogo  de  controladores  mais  recente  e  solicite  à  IAI  a  confirmação  dos  controladores  mais  recentes  disponíveis.

CaboCodificador

Faixa

DACR
Motor

Tipo Comprimento

Opções

Itens  de  especificação  do  modelo

Lista  de  motores  DDA

360

Motor  de  acionamento  direto  DDA  (CR)

T2

600

com  freio

SCON-CB
Controlador  aplicável

Especificações  para  salas  limpas.

ÿ52  

ÿ35

5,8

Calibre  grande,  tipo  fino

XSEL

200

SCON-CB

ÿ180

furo  oco  

(ÿ)

P.5

Tamanho  (ÿ)

8,7

Classe  2.5  ou  equivalente  (Norma  ISO  14644-1)

SCON-CB

Tipo

25

Número  
do  modelo

1.080

1.800

sem  freio

Índice  absoluto/Rotação  múltipla  absoluta

ÿ52  

ÿ35

25.2

Velocidade  máxima  (graus/s)

70

Alta  resolução  (20  
bits)

17,4

Padrão  (17  

bits)
Alta  resolução  (20  

bits)

Altura  

(mm)

Vista  externa

Torque  nominal  (Nÿm)

Torque  instantâneo  máximo  (Nÿm) 75

sem  freio

com  freio

Página  de  referência

Velocidade  nominal  (graus/s)

Codificador

8.4

SCON-CB

Padrão  (17  

bits)

Classe  10  (Fed.Std.209D)

Índice  absoluto/Rotação  múltipla  absoluta

com  freio

122,8

Massa  

(kg)

Limpeza  *
Classe  2.5  ou  equivalente  (Norma  ISO  14644-1)

XSEL

800

sem  freio

115

Potência  do  motor  (W)

Tipo  de  grande  diâmetro  e  alto  torque

1.440

P.9

Tipo  de  codificador

13

Classe  10  (Fed.Std.209D)

Padrão

187,3

ÿ180

BOM:  Padrão

DDACR:  Especificação  

para  salas  limpas

Aplicável

Padrão  (17  bits)

Padrão  (17  bits)

XSEL-RA/SA

O  cabo  sai  pela  parte  inferior.

O  cabo  sai  pela  lateral.
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Dispositivo  de  montagem

Exemplos  de  aplicação

Motor  de  acionamento  direto  DDA  (CR)

<Transporte  de  componentes  eletrônicos>

<Dispositivo  de  inspeção  para  placas  pequenas>

Tabela  de  índice Transporte  de  peças

Tabela  de  índice

<Dispositivo  de  montagem  de  peças>

Operação  de  rotação  múltipla

4

<Transporte  de  peças  de  uma  esteira  para  outra>
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EU

DACR
BOM

Especificação
n  Modelo

Unid

T2200  360UMLT18C

N

DDA  de  tipo  absoluto  multi-rotação  de  20  bits  (CR)-LT18CPA-AM-200-360-T2-  ÿ  -  ÿ

O  

Número  do  modelo

Comprimento  especificado

Material  base

(Nota  1)  O  valor  entre  parênteses  indica  a  velocidade  máxima.  A  velocidade  máxima  pode  não  

ser  atingida  se  a  distância  percorrida  for  curta.

Peso

Sistema  de  acionamento

Item

(Nota)  A  opção  A0  (saída  de  cabo  pela  parte  inferior)  e  a  opção  FL  (flange)  não  podem  ser  selecionadas  

simultaneamente.

(você)  (*1)

Carga  de  empuxo  admissível  (Nota  2)  Para  frente:  3.100  N;  Para  trás:  250  N

Inércia  do  rotor  

(kg·m2 )

Classe  de  limpeza  10  (Fed.Std.209D),  classe  2,5  ou  equivalente  (Norma  ISO  14644-1)

Volume  de  sucção  35  Nÿ/min

Potência  de  operação

Especificações  

para  salas  limpas

(N·m)  
(*2)

Precisão  de  indexação  *1

Flange EM

±9,999  graus  máx.
200

0~359.999  graus.

Padrão

(Nota  3)  O  comprimento  máximo  do  cabo  é  de  30  m.  Especifique  o  comprimento  desejado  em

Velocidade  (graus/s)

*1  A  precisão  da  indexação  é  suportada  quando  conectado  ao  SCON-CB.

8.4

Alumínio

Código  do  cabo

*  Consulte  a  página  18  para  obter  mais  informações  sobre  os  cabos  de  manutenção.

(Nota  4)  O  tipo  absoluto  de  índice  não  pode  ser  usado  no  trem  de  pulsos.

17  bits:  131.072  pulsos/rev.

A0

Motor  de  acionamento  direto

Repetibilidade  de  posicionamento

controle  e  controle  MECHATROLINK  III.

±2,520  graus  máx.

Tipo  de  codificador

25.2

Com  velocidade  nominal  e  operação  suave  sem  impactos,  o  atuador  

atingirá  sua  vida  útil  em  cinco  anos,  considerando  essa  carga.

Código  de  opção

Momento  de  carga  admissível  (Nota  2)  80  N·m

Momento  de  
inércia  

admissível

Tipo  de  cabo

Torque  
instantâneo  

máximo  (N·m)

20  bits:  1.048.576  pulsos/rev.

5,8  kg

0,0043

Nome

1~1.080  

(1~1.800)

(kg·m2 )

0,6

O  cabo  sai  pela  parte  inferior.

(Nota  5)  Observe  que  somente  o  controle  de  atalho  é  permitido  ao  usar  XSEL  com  o  tipo  

absoluto  de  índice.

Descrição

(Nota  1)

metros.  (Exemplo:  X08  =  8m)

Resolução  do  codificador

(Nota  2)  Supondo  que  o  atuador  seja  operado  8  horas  por  dia  no

0~359.999  graus.

torque  

nominal

O  cabo  sai  pela  lateral. A1

Temperatura  e  umidade  ambiente  de  operação:  0~40°C,  20~85%  (sem  condensação)

tipo  absoluto  de  índice  de  17  bits

tipo  absoluto  de  índice  de  20  bits

AM:  Tipo  absoluto  de  

rotação  múltipla

Faixa
Operação

X06  (6m)  ~X10  (10m)

M:  5m

IA:  Tipo  

absoluto  de  índice S:  3mDDACR:  Especificação  

para  salas  limpas

Tipo Tipo
Série

Controladores Opções

*  Certifique-se  de  

especificar  A0  
ou  A1  para  a  direção  de  
saída  do  cabo.

Cabo

BOM:  Padrão

(*2)  O  valor  quando  instalado  em  uma  placa  de  dissipação  de  calor  com  classificação  IAI.  Consulte  a  página  16  para  obter  mais  informações.

Motor

M  (5m)

Aplicável

S:  Padrão  (17  

bits)

Codificador

Comprimento

N:  Nenhum

S  (3m)

X££:  Comprimento  

especificado

X11  (11m)  ~X30  (30m)

P:  Alta  resolução  (20  
bits)

200:  200  W  360:  360  graus.  T2:  SCON  XSEL-P/Q  
XSEL-RA/
SA

*  O  controle  não  está  incluído.

(*1)  SCON  e  XSEL  têm  resoluções  mínimas  diferentes.  Consulte  o  manual  de  instruções  para  obter  mais  informações.

Nota:  Somente  SCON  
para  LT18CP

Tipo

Consulte  a  tabela  de  

opções  abaixo.

DDA  (CR)-LT18CPA-AI-200-360-T2-  ÿ  -  ÿ

DDA  (CR)-LT18CSA-AI-200-360-T2-  ÿ  -  ÿ

DDA  de  tipo  absoluto  multi-rotação  de  17  bits  (CR)-LT18CSA-AM-200-360-T2-  ÿ  -  ÿ

*  Consulte  a  página  16  para  

obter  mais  informações  

sobre  o  método  de  instalação.

Sala

DDA-LT18CÿA
Motor  de  acionamento  direto  DDA  (CR)

MenosFuro

excentricidade  radial

Tipo

Desvio  do  eixo  de  saída

Tipo

Desvio  axial

Modelo/Especificações

(Sem  carga):  30  ÿm

Especificações  comuns

(Sem  carga):  30  ÿm

Tipo

DDACR-LT18CÿUm  Limpo

Grande Magro Flange-

Tipo

ÿ  Comprimento  do  cabo

ÿ  Opções

*  Consulte  nosso  catálogo  de  controladores  mais  recente  e  solicite  à  IAI  a  confirmação  dos  controladores  mais  recentes  disponíveis.

Notas
Seleção

T

OpçãoLenda: Comprimento  do  cabo

17  bits:  ±0,0055  graus  (±19,8  s);  20  bits:  ±0,00103  graus  (±3,7  s)

17  bits:  ±0,01249  graus  (±45  s);  20  bits:  ±0,00833  graus  (±30  s)

Horizontal
Vertical

Lado

Teto

P

Motor

(EM)

5
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Página  de  

referência

Vista  
externa

Método  de  controle

Trifásico  200  VCA

-

P.14
Monofásico

1

SCON-LC/LCG

Monofásico  200  VCA

Tensão  da  fonte  de  alimentação
Número  máximo  de  pontos  

de  posicionamentoOpção  de  rede

(768  para  especificação  de  rede)

-

Nome

512  

(768  para  especificação  de  rede)

-

Programa  de  trem  de  pulsos  do  posicionador

Número  máximo  de  
eixos  controlados

1

8

200  VCA
SCON-CB/CGB

P.14

(Dependendo  do  tipo)

Monofásico

-

200  VCA

512-

P.15

Para  montagem  da  peça

32  ou  menos

500±30

Somente  especificação  CR

61,5

*  Diâmetro  do  tubo  compatível

77

Junta  de  ar

ÿ180

Nota:  

O  tipo  de  redes  53.332  
compatíveis  varia  dependendo  do  controlador.

*  O  LT18CP  só  pode  ser  operado  por  SCON.  *  Consulte  a  página  16  para  obter  precauções  na  seleção  de  controladores.

500±30

Orifício  oblongo  para  posicionamento  do  corpo

Para  posicionamento  da  peça  de  trabalho

ÿ  0,03  A

ÿ6

PCD148  ±0,1

ÿ5  H7  profundidade  5

Vista  detalhada  de  S

Somente  a  especificação  CR

ÿ116

Os  desenhos  CAD  podem  ser  baixados  do  nosso  site.

Profundidade  efetiva  6-M5  8

8-M6  profundidade  efetiva  13

2-ÿ4  H7  profundidade  3

Conector  do  motorConector  do  motor

Os  atuadores  da  série  DDA  podem  ser  operados  pelos  controladores  indicados  abaixo.  Selecione  o  tipo  de  acordo  com  a  sua  necessidade.

ÿ  0,03  A

Conector  do  codificador

ÿ178h8  -0,063

PCD102  ±0,1

Superfície  de  montagem  do  corpo

Para  posicionamento  do  corpo

Junta  de  ar

Parte  rotativa  da  superfície  
de  montagem  da  peça

Consulte  a  página  de  referência  

para  obter  mais  informações.

Conector  do  codificador

ÿ110h7  -0,035

*  Consulte  nosso  catálogo  de  controladores  mais  recente  e  solicite  à  IAI  a  confirmação  dos  controladores  mais  recentes  disponíveis.

Dimensões

Controladores  aplicáveis

XSEL-P/Q/RA/SA

www.intelligentactuator.com
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Motor  de  acionamento  direto  DDA  (CR)

CAD
3D

O  cabo  sai  pela  lateral.O  cabo  sai  pela  parte  inferior.

(Código  da  opção:  A0) (Código  da  opção:  A1)

2D
CAD

0

0

+0,012
0  profundidade  5

R2.5

S
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Motor

(EM)

Tabela  de  opções  abaixo.

Série Opção

B:  Freio

Especifique  A0  
ou  A1  para  a  direção  de  
saída  do  cabo.

S:  3m

S  (3m)

200:  200  W  360:  360  graus.  T2:  SCON  XSEL-P/Q  
XSEL-RA/
SA

X11  (11m)  ~X20  (20m)

tipo  absoluto

Codificador

S:  Padrão  (17  

bits)

P:  Alta  resolução  (20  
bits)

X06  (6m)  ~X10  (10m)

AM:  Rotação  múltipla

N:  Nenhum

(*2)  O  valor  quando  instalado  em  uma  placa  de  dissipação  de  calor  com  classificação  IAI.  Consulte  a  página  16  para  obter  mais  informações.

X££ :  Comprimento  

especificado

*  O  controle  não  está  incluído.

M:  5m

Tipo Comprimento
Opções

Alcance  
operacional ControladoresTipo

*  Por  favor,  certifique-se  de

Aplicável Cabo

(*1)  SCON  e  XSEL  têm  resoluções  mínimas  diferentes.  Consulte  o  manual  de  instruções  para  obter  mais  informações.

M  (5m)

IA:  Índice

Motor

Nota:  Somente  SCON  
para  LT18CP

Consulte  o

Tipo

P

tipo  absoluto  de  índice  de  17  bits

tipo  absoluto  de  índice  de  20  bits

BOM  LT18C UM B200  360 T2

7

Horizontal
Vertical

N T
EUO  

Legenda:  Comprimento  do  cabo Opção

tipo  absoluto

Especificação
n  Modelo

Unid

Motor  de  acionamento  direto  DDA

DDA-LT18CÿA-  B

Notas
Seleção

Tipo
Tipo

Grande
Furo Menos

Magro

Desvio  axial

(Sem  carga):  30  ÿm

excentricidade  radial

Especificações  comuns

(Sem  carga):  30  ÿm

ÿ  Opções

Flange-

Tipo

Modelo/Especificações

ÿ  Comprimento  do  cabo

*  Consulte  nosso  catálogo  de  controladores  mais  recente  e  solicite  à  IAI  a  confirmação  dos  controladores  mais  recentes  disponíveis.

Desvio  do  eixo  de  saída

DDA-LT18CPA-AI-200-360-T2-  ÿ  -  ÿ  -B

o  método  de  instalação.

*  Consulte  a  página  16  para  

obter  mais  informações  sobre

Lado

Teto

*1  O  cabo  de  freio  não  é  fornecido  se  "N  (Nenhum)"  for  selecionado  como  comprimento  do  cabo.

(Nota  4)  O  tipo  absoluto  de  índice  não  pode  ser  usado  no  trem  de  pulsos.
controle  e  controle  MECHATROLINK  III.

torque  de  retenção  do  freio

Repetibilidade  de  posicionamento

0~359.999  graus.

Tipo  de  cabo

Comprimento  especificado

Potência  de  operação

17  bits:  ±0,01249  graus  (±45  s);  20  bits:  ±0,00833  graus  (±30  s)

Código  do  cabo

0~359.999  graus.

Temperatura  e  umidade  ambiente  de  operação:  0~40°C,  20~85%  (sem  condensação)

1~1.080  

(1~1.800)

Precisão  de  indexação  *1

Alumínio

±9,999  graus  máx.

O  cabo  sai  pela  lateral.

Código  de  opção

(N·m)  
(*2)

Descrição

Momento  de  carga  admissível  (Nota  2)  80  N·m

17  bits:  131.072  pulsos/rev.  20  bits:  

1.048.576  pulsos/rev.

25  N·m

(Nota  1)

Peso:  8,7  kg

(Nota  3)  O  comprimento  máximo  do  cabo  é  de  20  m.  Especifique  o  comprimento  desejado  em

A1

A0

Inércia  do  rotor  

(kg·m2 )

Motor  de  acionamento  direto

Material  base

(Nota  2)  Supondo  que  o  atuador  seja  operado  8  horas  por  dia  no

Resolução  do  codificador

Padrão

Velocidade  (graus/s)

200

Pode  ocorrer  se  for  usado  em  tentativas  de  diminuir  a  velocidade  ou  parar  o  atuador.

0,0043

O  cabo  sai  pela  parte  inferior.

Nesse  caso,  por  favor,  encomende  o  cabo  de  freio  como  um  item  separado.

(Nota  1)  O  valor  entre  parênteses  indica  a  velocidade  máxima.  A  velocidade  máxima  pode  não  

ser  atingida  se  a  distância  percorrida  for  curta.

metros.  (Exemplo:  X08  =  8m)

Carga  de  empuxo  admissível  (Nota  2)  Para  frente:  3.100  N;  Para  trás:  250  N

Tipo  de  codificador

B

Momento  de  
inércia  

admissível

*1  A  precisão  da  indexação  é  suportada  quando  conectado  ao  SCON-CB.

0,6

(Nota  6)  O  freio  é  usado  apenas  para  fins  de  retenção,  portanto,  danos

(Nota  5)  Observe  que  somente  o  controle  de  atalho  é  permitido  ao  usar  XSEL  com  o  tipo  

absoluto  de  índice.

25.2

±2,520  graus  máx.

Nome
*  Consulte  a  página  18  para  obter  mais  informações  sobre  os  cabos  de  manutenção.

(você)  (*1)

17  bits:  ±0,0055  graus  (±19,8  s);  20  bits:  ±0,00103  graus  (±3,7  s)

Freio  (com  caixa  de  freio)  *1

torque  

nominal

Com  velocidade  nominal  e  operação  suave  sem  impactos,  o  atuador  

atingirá  sua  vida  útil  em  cinco  anos,  considerando  essa  carga.

Sistema  de  acionamento

Torque  
instantâneo  

máximo  (N·m)

Número  do  modelo

(kg·m2 )

8.4

Item

DDA-LT18CPA-AM-200-360-T2-  ÿ  -  ÿ  -B  de  20  bits  com  múltiplas  rotações  e  tipo  absoluto

DDA-LT18CSA-AI-200-360-T2-  ÿ  -  ÿ  -B

DDA-LT18CSA-AM-200-360-T2-  ÿ  -  ÿ  -B  de  17  bits  com  múltiplas  rotações  e  tipo  absoluto

Machine Translated by Google



Parte  rotativa  da  superfície  
de  montagem  da  peça

500±30

Profundidade  efetiva  6-M5  8

Para  posicionamento  do  corpo

5

Conector  do  codificador

Conector  do  motor

ÿ180

32  ou  menos

ÿ110h7  -0,035

ÿ123,5

Superfície  de  montagem  do  corpo

PCD102  ±0,1

PCD148±0,1

ÿ  0,03  A

Para  posicionamento  da  peça  de  trabalho

8-M6  profundidade  efetiva  13

77

Conector  de  freio

ÿ116

Conector  do  codificador

Conector  do  motor

Para  montagem  da  peça

2-ÿ4  H7  profundidade  3

ÿ  0,03  A

Vista  detalhada  de  S

ÿ5  H7  profundidade  5

ÿ123,5

ÿ178h8  -0,063

Orifício  oblongo  para  posicionamento  do  corpo

500±30

Conector  de  freio

O  cabo  sai  pela  lateral.O  cabo  sai  pela  parte  inferior.

(Código  da  opção:  A0) (Código  da  opção:  A1)

Motor  de  acionamento  direto  DDA

3D
CADwww.intelligentactuator.com

2D
CAD
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22,5°

S

XSEL-P/Q/RA/SA

0  profundidade  5

500+50

500+50
0

0

0

+0,012

0

menos

R100
ou

(Dependendo  do  tipo)

Programa  de  trem  de  pulsos  do  posicionador
Tensão  da  fonte  de  alimentação

-

1
512  

(768  para  especificação  de  rede)

SCON-LC/LCG

Vista  
externa

Método  de  controle

Opção  de  rede

8

-

Monofásico  200  VCA

Número  máximo  de  
eixos  controlados

Número  máximo  de  pontos  

de  posicionamento

Página  de  

referência

P.14
Monofásico

-

-

512  

(768  para  especificação  de  rede)

Nome

-

Monofásico
1 P.14

Trifásico  200  VCA
P.15

200  VCA

200  VCA
SCON-CB/CGB

8

Controladores  aplicáveis

Dimensões

*  Consulte  nosso  catálogo  de  controladores  mais  recente  e  solicite  à  IAI  a  confirmação  dos  controladores  mais  recentes  disponíveis.

Os  atuadores  da  série  DDA  podem  ser  operados  pelos  controladores  indicados  abaixo.  Selecione  o  tipo  de  acordo  com  a  sua  necessidade.

Os  desenhos  CAD  podem  ser  baixados  do  nosso  site.

Observação:  O  tipo  de  redes  
53.332  compatíveis  varia  dependendo  do  controlador.

*  O  LT18CP  só  pode  ser  operado  por  SCON.  *  Consulte  a  página  16  para  obter  precauções  na  seleção  de  controladores.

Consulte  a  página  de  referência  

para  obter  mais  informações.

R2.5

Machine Translated by Google



TP
EU

tipo  absoluto  de  índice  de  20  bits

tipo  absoluto  de  índice  de  17  bits

9

O  

Sala

UMLH18C

Horizontal

DDA  de  tipo  absoluto  multi-rotação  de  17  bits  (CR)-LH18CSA-AM-600-360-T2-  ÿ  -  ÿ

BOM  (CR)-LH18CSA-AI-600-360-T2-  ÿ  -  ÿ

DDA  (CR)-LH18CPA-AI-600-360-T2-  ÿ  -  ÿ

N

*  Consulte  a  página  16  para  

obter  mais  informações  

sobre  o  método  de  instalação.

OpçãoLenda: Comprimento  do  cabo

AM:  Tipo  absoluto  de  

rotação  múltipla

(*1)  SCON  e  XSEL  têm  resoluções  mínimas  diferentes.  Consulte  o  manual  de  instruções  para  obter  mais  informações.

(*2)  O  valor  quando  instalado  em  uma  placa  de  dissipação  de  calor  com  classificação  IAI.  Consulte  a  página  16  para  obter  mais  informações.

MotorCodificador

S:  Padrão  (17  

bits)

M  (5m)

Comprimento

DDACR:  Especificação  

para  salas  limpas

X06  (6m)  ~X10  (10m)

600:  600W  360:  360  graus.  T2:  SCON  XSEL-P/Q  
XSEL-RA/
SA

X11  (11m)  ~X30  (30m)

Nota:  Somente  SCON  
para  LH18CP

Série
Tipo Controladores

*  Certifique-se  de  

especificar  A0  
ou  A1  para  a  direção  de  
saída  do  cabo.*  O  controle  não  está  incluído.

Tipo
Aplicável

BOM:  Padrão

P:  Alta  resolução  (20  
bits)

N:  Nenhum
S:  3m

IA:  Tipo  

absoluto  de  índice

S  (3m)

Operação
Tipo

Consulte  a  tabela  de  

opções  abaixo.

Cabo
Opções

M:  5m

X££ :  Comprimento  

especificado

Faixa

T2600  360

Especificações  comuns

Alto

(Sem  carga):  30  ÿm

Furo

ÿ  Opções

Flange-

Tipo

(Sem  carga):  30  ÿm

*  Consulte  nosso  catálogo  de  controladores  mais  recente  e  solicite  à  IAI  a  confirmação  dos  controladores  mais  recentes  disponíveis.

excentricidade  radial

Menos
Grande

DDACR-LH18CÿUm  Limpo

Desvio  axial

Tipo
Torque

Tipo

Tipo

Modelo/Especificações

ÿ  Comprimento  do  cabo

Desvio  do  eixo  de  saída

Motor  de  acionamento  direto  DDA  (CR)

DDA-LH18CÿA

DACR
BOM

Especificação
n  Modelo

Unid

Notas
Seleção

Vertical

Teto

Lado

0~359.999  graus.

Alumínio

(Nota  1)  O  valor  entre  parênteses  indica  a  velocidade  máxima.  A  velocidade  máxima  pode  não  

ser  atingida  se  a  distância  percorrida  for  curta.

Torque  
instantâneo  

máximo  (N·m)

0,0092

Momento  de  carga  admissível  (Nota  2)  80  N·m

Potência  de  operação

Motor  de  acionamento  direto

A0

Temperatura  e  umidade  ambiente  de  operação:  0~40°C,  20~85%  (sem  condensação)

Classe  de  limpeza  10  (Fed.Std.209D),  classe  2,5  ou  equivalente  (Norma  ISO  14644-1)

torque  

nominal

±9,999  graus  máx.

Tipo  de  codificador

(Nota  2)  Supondo  que  o  atuador  seja  operado  8  horas  por  dia  no

O  cabo  sai  pela  parte  inferior.

EM

(Nota  1)

Item

Sistema  de  acionamento

Especificações  

para  salas  limpas

A1

17  bits:  ±0,0055  graus  (±19,8  s);  20  bits:  ±0,00103  graus  (±3,7  s)

*1  A  precisão  da  indexação  é  suportada  quando  conectado  ao  SCON-CB.

Material  base

(você)  (*1)

Padrão

(1~1.440)

Precisão  de  indexação  *1

Flange

Tipo  de  cabo

Com  velocidade  nominal  e  operação  suave  sem  impactos,  o  atuador  

atingirá  sua  vida  útil  em  cinco  anos,  considerando  essa  carga.

Código  do  cabo

0~359.999  graus.

20  bits:  1.048.576  pulsos/rev.

Momento  de  
inércia  

admissível

Peso

(Nota)  A  opção  A0  (saída  de  cabo  pela  parte  inferior)  e  a  opção  FL  (flange)  não  podem  ser  selecionadas  

simultaneamente.

±2,520  graus  máx.

O  cabo  sai  pela  lateral.

metros.  (Exemplo:  X08  =  8m)

Repetibilidade  de  posicionamento

(N·m)  
(*2)

Comprimento  especificado

DDA  de  tipo  absoluto  multi-rotação  de  20  bits  (CR)-LH18CPA-AM-600-360-T2-  ÿ  -ÿ

1~800

13  kg

Descrição

(Nota  4)  O  tipo  absoluto  de  índice  não  pode  ser  usado  no  trem  de  pulsos.

Inércia  do  rotor  

(kg·m2 )
(kg·m2 )

17  bits:  131.072  pulsos/rev.

(Nota  3)  O  comprimento  máximo  do  cabo  é  de  30  m.  Especifique  o  comprimento  desejado  em

1.8

Código  de  opçãoNome

600

Resolução  do  codificador

75

*  Consulte  a  página  18  para  obter  mais  informações  sobre  os  cabos  de  manutenção.

Volume  de  sucção  35  Nÿ/min

controle  e  controle  MECHATROLINK  III.

25

17  bits:  ±0,01249  graus  (±45  s);  20  bits:  ±0,00833  graus  (±30  s)

Número  do  modelo Velocidade  (graus/s)

Carga  de  empuxo  admissível  (Nota  2)  Para  frente:  3.100  N;  Para  trás:  250  N

(Nota  5)  Observe  que  somente  o  controle  de  atalho  é  permitido  ao  usar  XSEL  com  o  tipo  

absoluto  de  índice.

(EM)

Motor

Machine Translated by Google



3D
CAD

Motor  de  acionamento  direto  DDA  (CR)

*  Consulte  nosso  catálogo  de  controladores  mais  recente  e  solicite  à  IAI  a  confirmação  dos  controladores  mais  recentes  disponíveis.

Dimensões

Controladores  aplicáveis

www.intelligentactuator.com

(Código  da  opção:  A0)

O  cabo  sai  pela  parte  inferior. O  cabo  sai  pela  lateral.

(Código  da  opção:  A1)

R2.5

S

Conector  do  codificador

PCD102±0,1Profundidade  efetiva  6-M6  12

Junta  de  ar

500±30

Parte  rotativa  da  superfície  
de  montagem  da  peça

ÿ5  H7  profundidade  5

Somente  a  especificação  CR

ÿ  0,03  A

Somente  especificação  CR

ÿ178h8  -0,063

ÿ180

Junta  de  ar

ÿ110h7  -0,035

UM

5

Para  montagem  da  peça

Para  posicionamento  da  peça  de  trabalho

0  profundidade  5

ÿ  0,03  A

Vista  detalhada  de  S

32  ou  menos

Superfície  de  montagem  do  corpo

Conector  do  codificador

ÿ6

PCD148±0,1

Para  posicionamento  do  corpo

Orifício  oblongo  para  posicionamento  do  corpo

2-ÿ4  H7  profundidade  3

Conector  do  motor

ÿ116

*  Diâmetro  do  tubo  compatível

77

Conector  do  motor

500±30

8-M8  profundidade  efetiva  16

61,5

0

0

+0,012

2D
CAD

XSEL-P/Q/RA/SA

Os  atuadores  da  série  DDA  podem  ser  operados  pelos  controladores  indicados  abaixo.  Selecione  o  tipo  de  acordo  com  a  sua  necessidade.

Os  desenhos  CAD  podem  ser  baixados  do  nosso  site.

Nota:  

O  tipo  de  redes  53.332  
compatíveis  varia  dependendo  do  controlador.

*  O  LH18CP  só  pode  ser  operado  por  SCON.  *  Consulte  a  página  16  para  obter  precauções  na  seleção  de  controladores.

Consulte  a  página  de  referência  

para  obter  mais  informações.

512  

(768  para  especificação  de  rede)

Número  máximo  de  pontos  

de  posicionamento

Número  máximo  de  
eixos  controlados

(Dependendo  do  tipo)

Programa  de  trem  de  pulsos  do  posicionador Opção  de  rede

SCON-LC/LCG 1

Monofásico  200  VCA

Trifásico  200  VCA

P.14

Vista  
externa

-
200  VCA

-

1

8

Página  de  

referência
Nome

Monofásico

200  VCA

Tensão  da  fonte  de  alimentação

Monofásico

Método  de  controle

P.14

512  

(768  para  especificação  de  rede)

P.15-

-SCON-CB/CGB

-
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UM

N

Seleção
Notas

Motor  de  acionamento  direto  DDA

DDA-LH18CÿA-  B

Tipo

Nota:  Somente  SCON  
para  LH18CP

Tabela  de  opções  abaixo.
P:  Alta  resolução  (20  

bits)

600:  600  W  360:  360  graus.  T2:  SCON  XSEL-P/Q  
XSEL-RA/
SA

Opções

AM:  Rotação  múltipla

Tipo Controladores Comprimento

Codificador

B:  Freio

Cabo

Tipo

(*1)  SCON  e  XSEL  têm  resoluções  mínimas  diferentes.  Consulte  o  manual  de  instruções  para  obter  mais  informações.

M:  5m

Motor

X11  (11m)  ~X20  (20m)

S:  3m
Consulte  o

Aplicável
Opção

S  (3m)

tipo  absoluto

S:  Padrão  (17  

bits)

Alcance  
operacional

(*2)  O  valor  quando  instalado  em  uma  placa  de  dissipação  de  calor  com  classificação  IAI.  Consulte  a  página  16  para  obter  mais  informações.

*  Por  favor,  certifique-se  de

Série

*  O  controle  não  está  incluído.

IA:  Índice

X06  (6m)  ~X10  (10m)

Especifique  A0  
ou  A1  para  a  direção  de  
saída  do  cabo.

N:  Nenhum

M  (5m)

X££ :  Comprimento  

especificado

T2600  360 B

DDA-LH18CPA-AM-600-360-T2-  ÿ  -  ÿ  -B  de  20  bits  com  múltiplas  rotações  e  tipo  absoluto

(EM)

Motor

Vertical

11

o  método  de  instalação.

*  Consulte  a  página  16  para  

obter  mais  informações  sobre

T

tipo  absoluto  de  índice  de  17  bits

tipo  absoluto  de  índice  de  20  bits

DDA  LH18C
Especificação

n  Modelo

Unid

O  

DDA-LH18CSA-AM-600-360-T2-  ÿ  -  ÿ  -B  de  17  bits  com  múltiplas  rotações  e  tipo  absoluto

DDA-LH18CPA-AI-600-360-T2-  1  -  2  -B

P
EU

Flange-
Furo

Grande

Tipo
Torque

Desvio  axial

(Sem  carga):  30  ÿm (Sem  carga):  30  ÿm

Desvio  do  eixo  de  saída

ÿ  Comprimento  do  cabo

excentricidade  radial

Especificações  comuns

Tipo

Alto

*  Consulte  nosso  catálogo  de  controladores  mais  recente  e  solicite  à  IAI  a  confirmação  dos  controladores  mais  recentes  disponíveis.

ÿ  Opções

Tipo

Modelo/Especificações

Menos

Horizontal

Teto

Lado

OpçãoLenda: Comprimento  do  cabo

tipo  absoluto

(Nota  6)  O  freio  é  usado  apenas  para  fins  de  retenção,  portanto,  danos

*  Consulte  a  página  18  para  obter  mais  informações  sobre  os  cabos  de  manutenção.

Nesse  caso,  por  favor,  encomende  o  cabo  de  freio  como  um  item  separado.

Alumínio

0~359.999  graus.

*1  A  precisão  da  indexação  é  suportada  quando  conectado  ao  SCON-CB.

*1  O  cabo  de  freio  não  é  fornecido  se  "N  (Nenhum)"  for  selecionado  como  comprimento  do  cabo.

Código  de  opção

Tipo  de  cabo

Torque  
instantâneo  

máximo  (N·m)

Momento  de  
inércia  

admissível

Sistema  de  acionamento

75

Item

(Nota  1)  O  valor  entre  parênteses  indica  a  velocidade  máxima.  A  velocidade  máxima  pode  não  

ser  atingida  se  a  distância  percorrida  for  curta.

Freio  (com  caixa  de  freio)  *1

metros.  (Exemplo:  X08  =  8m)

Resolução  do  codificador

Material  base

Pode  ocorrer  se  for  usado  em  tentativas  de  diminuir  a  velocidade  ou  parar  o  atuador.

A1

(Nota  1)

Carga  de  empuxo  admissível  (Nota  2)  Para  frente:  3.100  N;  Para  trás:  250  N

0,0092

Velocidade  (graus/s)

Motor  de  acionamento  direto

Torque  de  retenção  do  freio.  

Temperatura  e  umidade  ambiente  de  operação:  0~40°C,  20~85%  (sem  condensação).

(você)  (*1)

Descrição

(Nota  4)  O  tipo  absoluto  de  índice  não  pode  ser  usado  no  trem  de  pulsos.

(1~1.440)

Precisão  de  indexação  *1

Com  velocidade  nominal  e  operação  suave  sem  impactos,  o  atuador  

atingirá  sua  vida  útil  em  cinco  anos,  considerando  essa  carga.

O  cabo  sai  pela  parte  inferior.

torque  

nominal

±9,999  graus  máx.

DDA-LH18CSA-AI-600-360-T2-  ÿ  -ÿ  -B

17  bits:  131.072  pulsos/rev.

Tipo  de  codificador Número  do  modelo

A0

0~359.999  graus.

Peso:  17,4  kg

(Nota  2)  Supondo  que  o  atuador  seja  operado  8  horas  por  dia  no

Momento  de  carga  admissível  (Nota  2)  80  N·m

Potência  de  operação

(kg·m2 )

1.8

Nome

B

Código  do  cabo

Inércia  do  rotor  

(kg·m2 )

17  bits:  ±0,01249  graus  (±45  s);  20  bits:  ±0,00833  graus  (±30  s)

(Nota  3)  O  comprimento  máximo  do  cabo  é  de  20  m.  Especifique  o  comprimento  desejado  em

1~800

(N·m)  
(*2)

Padrão

±2,520  graus  máx.

600

Comprimento  especificado

Repetibilidade  de  posicionamento

50  N·m

controle  e  controle  MECHATROLINK  III.

20  bits:  1.048.576  pulsos/rev.

17  bits:  ±0,0055  graus  (±19,8  s);  20  bits:  ±0,00103  graus  (±3,7  s)

25

O  cabo  sai  pela  lateral.

(Nota  5)  Observe  que  somente  o  controle  de  atalho  é  permitido  ao  usar  XSEL  com  o  tipo  

absoluto  de  índice.
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2D
CAD

Motor  de  acionamento  direto  DDA

3D
CADwww.intelligentactuator.com

Opção  de  rede

1

-

Vista  
externa

Monofásico

512  

(768  para  especificação  de  rede)

1 P.14

200  VCA
SCON-CB/CGB

200  VCA

Trifásico  200  VCA
P.15

-

P.14

Programa  de  trem  de  pulsos  do  posicionador

Monofásico

Monofásico  200  VCA

Nome

512  

(768  para  especificação  de  rede)

-

-

Método  de  controle

SCON-LC/LCG

8

Página  de  

referência

Número  máximo  de  
eixos  controlados

Número  máximo  de  pontos  

de  posicionamento

(Dependendo  do  tipo)

Tensão  da  fonte  de  alimentação

-

O  cabo  sai  pela  lateral.O  cabo  sai  pela  parte  inferior.

(Código  da  opção:  A0) (Código  da  opção:  A1)

500±30

Conector  do  motor

Conector  do  codificador

Conector  de  freio

77

ÿ123,5

0500+50

S

XSEL-P/Q/RA/SA

0

0,035
0

500+50

0

+0,012

0,063 R2.5

75
±

0,
1

fu
ro

  
oc

o

75
±

0,
1

ÿ2
1

12
2,

8 
 

±
0,

3

ÿ3
5

15
,8

65
  

an
os

  
ou

  
m

en
os

fu
ro

  
oc

o

24
32

  
ou

  
m

en
os

24

ÿ5
2

ÿ8
3

fu
ro

  
oc

o
3,

5

13
.8

ÿ3
5

64
,5

  
ou

  
m

en
os

22,5°

Controladores  aplicáveis

Dimensões

*  Consulte  nosso  catálogo  de  controladores  mais  recente  e  solicite  à  IAI  a  confirmação  dos  controladores  mais  recentes  disponíveis. 12
Consulte  a  página  de  referência  

para  obter  mais  informações.

Os  atuadores  da  série  DDA  podem  ser  operados  pelos  controladores  indicados  abaixo.  Selecione  o  tipo  de  acordo  com  a  sua  necessidade.

Os  desenhos  CAD  podem  ser  baixados  do  nosso  site.

Nota:  

O  tipo  de  redes  53.332  
compatíveis  varia  dependendo  do  controlador.

*  O  LH18CP  só  pode  ser  operado  por  SCON.  *  Consulte  a  página  16  para  obter  precauções  na  seleção  de  controladores.

UM

R$  100  ou  menos

ÿ116

Parte  rotativa  da  superfície  

de  montagem  da  peça

PCD102  ±0,1Profundidade  efetiva  6-M6  12

ÿ178h8  -

2-ÿ4  H7  profundidade  3

0  profundidade  5

Conector  do  codificador

Vista  detalhada  de  S

PCD148±0,1

ÿ110h7  -

5

ÿ5  H7  profundidade  5

Para  posicionamento  do  corpo

Orifício  oblongo  para  posicionamento  do  corpo

Superfície  de  montagem  do  corpo

ÿ123,5

Para  montagem  da  peça

Para  posicionamento  da  peça  de  trabalho

Conector  de  freio

ÿ180
ÿ  0,03  A

8-M8  profundidade  efetiva  16

32  ou  menos

ÿ  0,03  A

500±30

Conector  do  motor
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55°
55°

ÿ124,5 ÿ124,5

Certifique-se  de  conectar  a  caixa  de  freio  nos  modelos  que  possuem  freio.

Trata-se  de  um  mecanismo  de  retenção  que  mantém  a  posição  de  parada  quando  a  energia  

ou  o  servo  estão  desligados,  evitando  danos  às  peças  e  aos  acessórios  quando  utilizados  

em  posições  laterais  ou  verticais.

Um  suporte  que  se  fixa  à  carroceria  com  parafusos  pela  parte  superior.

Motor  de  acionamento  direto  DDA  (CR)

Opções

Código  da  opção:  B

Código  da  opção:  FL

FABRICADO  NO  JAPÃO

DDA-LT18C

Número  do  modelo:  IA-110-DD-4

Caixa  de  freio

Diagrama  de  fiação  quando  a  caixa  de  freio  é  utilizada

Número  do  modelo:  DDA-FL-LT18

DDA-LH18C

Número  do  modelo:  DDA-FL-LH18

180  

160  ±0,1

180

160  ±0,1

RLS

PG  IN

POTÊNCIA

BK

RMTFORA

BK

Classificação  Livre

FABRICADO  NO  JAPÃO

Monofásico,  100-240V

:  SAÍDA12  VCC,  0,6  A
50/60Hz  1,0A  máx.

:  ENTRADA

:  S/N

IA-110-DD-4 :  MODELO

PCD  200±0,075200±0,075  

2-ÿ6  H7  através  deH7  atravésPCD200  ±0,075  2-ÿ6  H7  

através  de  H7  através

16
0 

 
±

0,
118

0

18
0 

 
16

0 
 

±
0,

1

13
,5

  
81

,5
±

0,
4

13
6,

3±
0,

4 
 

15
,5

Freio

Flange

Controlador

Modelo:  CB-X(XMC)-MA£££

Cabo  do  codificador

Cabo  do  motor

XSEL-P/Q/R/S
100  VCA  ~  240  VCA

SCON-CB

Caixa  de  freioBOM Modelo:  CB-DDB-BK£££

Modelo:  CB-X3-PA£££

Cabo  do  codificador

Cabo  de  freio

Fonte  de  alimentação  principal

(Acompanha  a  caixa  de  freio)

Modelo:  CB-X3-PA010

4-ÿ11  através
4-ÿ11  através

13

BKPOTÊNCIA

CANETA  L

+  -  CE

FORASOBRE

SOBRE

+  -  CE

CANETA  L

POTÊNCIA

FORA

BK

BK BK

POTÊNCIA

PG  IN

FORA
RLS

RMT
Classificação  Livre

IA-110-DD-4 :  MODELO

:  S/N

:  SAÍDA12  VCC,  0,6  A
50/60Hz

Monofásico,  100-240V:  ENTRADA

1,0  A  máx.
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2SCON

*  Consulte  nosso  catálogo  de  controladores  mais  recente  e  solicite  

à  IAI  a  confirmação  dos  controladores  mais  recentes  disponíveis.

EP

Vista  externa

Tipo  de  E/S

Padrão

DV PRTNP/PN

Tipo  de  
codificador  aplicável

CC

Tipo  de  rede  de  campo  (*1)

Modelo

CEcódigo  de  
tipo  de  E/S

ML3RP CN ML

Controlador  de  posição

Lista  de  Modelos

ML3

14
*1  O  diagrama  de  fiação  é  diferente  para  

modelos  com  freios.
Consulte  a  página  13  para  obter  mais  informações.

Tipo  absoluto  de  rotação  múltipla

Tipo  absoluto  de  índice

PLC  (a  ser  fornecido  pelo  cliente)

( )

ÿ  Posicionador  de  eixo  único  tipo  <SCON>  Modelo

Modelo  do  controlador

Configuração  do  sistema

ÿ  Quando  o  Controlador  SCON  estiver  conectado

Controlador  SCON

SCON-CB

CC-Link

CB/AGM

CompoNet Conexão  
PROFINET  IO

Índice  absoluto  Multirotação  absoluta

conexão

Conexão  
PROFIBUS-DP

DeviceNet
conexão

Índice  absoluto/Rotação  múltipla  absoluta

(Nota)  O  tipo  de  índice  absoluto  não  pode  ser  usado  no  controle  de  trem  de  pulsos  e  no  controle  MECHATROLINK-III.

III

Especificação  de  conexão  PIO  (*1)

I,IIconexão conexão

(*1)  Observe  que  as  especificações  de  rede  não  podem  ser  operadas  no  PIO  ou  no  trem  de  pulsos.  O  tipo  PLC  (LC/LCG)  não  pode  ser  conectado  ao  trem  de  pulsos.

conexão
Conexão  
EtherNet/IPconexão

EtherCAT

CB/CGB  LC/LCG

MECHATROLINK- MECHATROLINK-

Fonte  de  

alimentação  principal

O  controlador  será  de  200S  e  seu  tamanho  será  maior  que  o  do  motor  de  400W.

Modelo:  CB-PAC-PIO020

Rede  de  campo

Requerido  apenas  para  modelos  que  atendam  aos  requisitos  da  categoria  de  segurança.

Padrão:  2m

PIO  NPN  (Padrão)

Certifique-se  de  usar  um  filtro  de  ruído  na  fonte  de  alimentação.
Cabo  do  codificador

versão  com  conexão  USB

PIO  PNP

DeviceNet

Cabo  plano  de  E/S

*1

Fornecido  com  o  atuador

Fornecido  com  o  atuador

Model:  RCM-101-MW  

Circuito  de  corte  da  fonte  de  

acionamento  monofásico  de  200  VCA  (a  ser  fornecido  pelo  cliente)

Opção

Modelo:  CB-X-MAÿÿÿ  (LT18Cÿ)

*  Quando  uma  rede  de  campo

(Consulte  o  catálogo  individual  

do  TB-02  para  obter  
mais  detalhes.)

*

Cabo  do  motor

CC  CC-Link

Modelo:  TB-02-ÿ

Opção

Versão  com  conexão  RS232

PRT  PROFINET  IO

A  especificação  foi  selecionada,
CompoNet

(Para  mais  detalhes,  entre  em  contato  com  a  IAI.)

Opção

Para  modelos  recomendados,

O  comprimento  do  cabo  
de  E/S  será  "0".

Por  favor,  entre  em  contato  com  a  IAI.

(Para  mais  detalhes,  entre  em  contato  com  a  IAI.)

*  O  motor  de  200  W  usado  pelo  DDA  é  maior  do  que  um  motor  normal  de  200  W,  portanto,  o  tipo  de  motor

CB-XMC-MAÿÿÿ  (LH18Cÿ)

MECHATROLINK-III

Fornecido  com  o  controlador

PROFIBUS-DP

Modelo:  RCM-101-USB

EP  EtherNet/IP

ML  MECHATROLINK-I,  II

Modelo:  RESU-2/RESUD-2

Modelo:  CB-X3-PAÿÿÿ

Opção

EC  EtherCAT

Tipo  em  conformidade  com  a  categoria  de  segurança

Tipo  de  alta  funcionalidade

Tipo  equipado  com  PLC

Categoria  de  segurança:  tipo  equipado  com  PLC

DV

RP

Por  exemplo

PN

CN

2m  (Padrão)

Sem  cabo

*  Consulte  nosso  catálogo  de  controladores  mais  recente  e  solicite  à  IAI  a  confirmação  dos  controladores  mais  recentes  disponíveis.

Cabo  de  E/S

software  compatível  com  PC

3

SOU

LCG
Para  motor  de  200W

Assembleia  Geral  Anual

LC

SCON

BOM

Tipo  de  E/S

PC

CB

5

Tensão
Tipo  de  codificadorTipo

IA

Para  motor  de  600W600

Painel  de  ensino  
com  tela  sensível  ao  toque

Tipo  de  motorSérie Fonte  de  energia

2

Comprimento

200S

0

Unidade  de  resistor  regenerativo

3m

5m
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Consulte  a  página  13  para  obter  mais  informações.

(Detalhes  do  2º  ao  8º  eixo)

Modelo:  IA-101-X-USBMW

Opção

Modelo:  IA-101-X-MW

Fornecido  com  o  atuador

Por  favor,  entre  em  contato  com  a  IAI.

Rede  de  campo

Modelo:  CB-X3-PAÿÿÿ

Opção

Cabo  do  codificador
Versão  com  conexão  RS232

Para  atuadores  conectáveis  que  não  sejam  o  motor  DDA,  

entre  em  contato  com  a  IAI.

Fornecido  com  o  atuador

(Para  mais  detalhes,  entre  em  contato  com  a  IAI.)

Cabo  plano  de  E/S

Para  modelos  recomendados,

Alimentação  trifásica  de  200  VCA

Circuito  de  corte  da  fonte  de  acionamento  (a  ser  fornecido  pelo  cliente)

Fornecido  com  o  controlador

Opção

*

**

Requerido  apenas  para  modelos  que  atendam  aos  requisitos  da  categoria  de  segurança.

Ele  pode  operar  simultaneamente  atuadores  

(robô  de  eixo  único  e  cilindro  ROBO),  além  do  motor  

DDA,  em  um  único  controlador.

*  Consulte  nosso  catálogo  de  controladores  mais  recente  e  solicite  à  IAI  a  confirmação  dos  controladores  mais  recentes  disponíveis.

Modelo:  TB-02-ÿ
Modelo:  RESU-1/RESUD-1

Cabo  do  motor
Modelo:  CB-X-MAÿÿÿ  (LT18Cÿ)

versão  com  conexão  USB

(Para  mais  detalhes,  entre  em  contato  com  a  IAI.)

Certifique-se  de  usar  um  filtro  de  ruído  na  
fonte  de  alimentação.

(Detalhes  do  1º  eixo)

**  O  diagrama  de  fiação  é  diferente  para  
modelos  com  freios.

Padrão:  2m

Alimentação  principal:  Monofásica  200  VCA

Modelo:  CB-X-PIO020

CB-XMC-MAÿÿÿ  (LH18Cÿ)

(Consulte  o  catálogo  

individual  do  TB-02  
para  obter  mais  detalhes.)

sobreSOLP Q

Controlador  XSEL

XSEL

ÿ  Quando  o  Controlador  XSEL  estiver  conectado

Modelo  do  controlador

Controlador  de  Programa

Lista  de  Modelos

Configuração  do  sistema

ÿ  Programar  Modelo  de  tipo  multieixo  <XSEL>

Tipo  absoluto  de  rotação  múltipla

Tipo  absoluto  de  índice

Tipo  de  categoria  de  segurança  de  8  eixos

Tipo  de  categoria  de  segurança  de  6  eixos

Tipo  de  6  eixos

Tipo  de  8  eixos 8

Unidade  

de  resistor  regenerativo  opcional

8  eixos

Codificador

P

Notas

Tipo  de  grande  capacidade  
compatível  com  a  categoria  de  

segurança  4.

Painel  de  ensino  
com  tela  sensível  ao  toque

Tipo

(O  tipo  P/Q  tem  até  6  eixos)

XSEL

Tipo

IA

Machados

Série

que  pode  controlar

Motor

Tipo  de  grande  capacidade

*  Consulte  nosso  catálogo  de  controladores  mais  recente  e  solicite  à  IAI  a  confirmação  dos  controladores  mais  recentes  disponíveis.

Descrição

software  compatível  com  PC

Categoria  de  segurança  4  compatível  com  

tipo  de  alta  funcionalidade

SOL

Opção
Tipo

Para  modelos  

subsequentes,  por  favor

Modelo

Tipo  de  alta  funcionalidade

Freio  B

200

Opção

Tipo  de  alta  funcionalidade

Codificador

Tipo

Modelo  de  alta  
funcionalidade  que  

permite  operação  em  até  8  eixos.

Entre  em  contato  com  a  IAI.Número  de Motor

Tipo

Para  motor  de  200W

PC

Vista  externa

até  6  eixos /  2.400  W

SOU

Tipo  de  grande  capacidade
(Especificação  da  categoria  de  segurança)

Q

sobre

BOM

1

Para  motor  de  600W

Conectado

(Especificação  da  categoria  de  segurança)

Tipo

Tipo  de  grande  capacidade

600

PLC

1  eixo

(A  ser  fornecido  pelo  cliente)

)(

15
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Não  é  necessário

montar

Obrigatório

Montagem  
vertical

Tipo  de  controlador

Rotação  ilimitada

SCON-CB

Não  é  necessário  (*4)

Bateria  absoluta

Tipo  absoluto  de  índice

Quantidade  máxima  de  movimento  em  
um  único  comando  de  movimento.

Montagem  
horizontal

Não

Teto

0~359,999°

Tipo  de  operação Tipo  absoluto  de  rotação  múltipla

360°

Sim  (*3)

Faixa  de  operação

operação  de  retorno  para  casa

Acima  da  faixa  de  operação

Não  é  necessário

±9.999°  (±2.520°)  máx.

SCON-CB  XSEL(*1)

ÿ  Tipo  de  operação

Precauções

ÿ  Instalação

ÿ  Controladores

Motor  de  acionamento  direto  DDA  (CR)

Orientações  de  Instalação

G
ra

vi
da

de

Número  de

Montagem

Para  o  DDA  com  motor  de  200  W,  as  dimensões  externas  do  controlador  SCON-CB  serão  as  mesmas  do  motor  de  400  W.  (Entre  em  contato  com  
a  IAI  para  obter  detalhes  sobre  o  controlador  SCON-CB.)

ÿUma  e  duas  unidades  de  resistor  regenerativo  são  necessárias  para  LT18Cÿ  e  LH18Cÿ  respectivamente  para  operar  um  motor  DDA  com  o  
SCON-CB.

ÿAo  operar  o(s)  motor(es)  DDA  com  o  controlador  XSEL,  são  necessárias  unidades  de  resistor  regenerativo,  conforme  mostrado  abaixo.

Observe  que,  quando  o  motor  DDA  é  operado  com  o  SCON-CB,  o  motor  não  pode  ser  conectado  a

2

LT18Cÿ 2

Verifique  as  características  e  precauções  de  cada  tipo  antes  de  usar.

2 4

A  função  de  gateway  ROBO  Cylinder  do  controlador  XSEL.

4 53

(Não  foi  possível  conectar)

4

ÿO  número  máximo  de  motores  DDA  que  podem  ser  conectados  ao  controlador  XSEL  é  de  8  unidades  para  o  tipo  LT18C.

unidades  de  
resistor  regenerativo

1 8Número  de  motores  DD

1 3

Este  produto  está  disponível  em  2  tipos  de  operação,  dependendo  das  condições  de  funcionamento.

6

superfície

ÿCálculo  do  valor  da  fonte  de  alimentação:  Tipo  LT18C:  monofásico  600W,  trifásico  200W.  
Tipo  LH18C:  monofásico  1.200W,  trifásico  600W.

LH18Cÿ

e  um  máximo  de  2  unidades  para  o  tipo  LH18C.

7

*  (

Para  características  de  dissipação  de  calor  inferiores,  consulte  a  IAI.

(Nota)  Utilize  este  produto  instalando-o  em  uma  superfície  de  montagem  

com  características  de  dissipação  de  calor  equivalentes  às  de  

uma  placa  de  alumínio  de  450  mm  de  largura  ×  450  mm  de  
profundidade  ×  12  mm  de  espessura.  Se  as  condições  de  instalação  exigirem

)  é  para  20  bits

Portanto,  observe  que  o  sentido  de  rotação  muda  de  acordo  com  a  posição  atual  e  a  distância  percorrida.

(*2)Quando  o  tipo  de  índice  XSEL  se  desloca  mais  de  180°  a  partir  da  posição  atual,  ele  gira  em  uma  direção  que  requer  uma  distância  de  deslocamento  menor  para

(*1)A  especificação  de  alta  resolução  só  pode  ser  conectada  ao  SCON-CB.

alcançar  a  posição  desejada.

(*3)O  tipo  de  índice  pode  ser  girado  infinitamente  em  uma  determinada  direção,  mas  na  verdade  não  pode  continuar  girando  na  mesma  direção  sem  parar.

Assim  como  um  motor  comum,  já  que  a  distância  máxima  de  deslocamento  por  comando  do  controlador  XSEL  é  de  180°.

Se  você  deseja  especificar  a  direção  do  deslocamento,  use  o  SCON-CB.

(*4)O  retorno  à  posição  inicial  é  necessário  para  o  codificador  absoluto  de  múltiplas  rotações  durante  a  configuração  inicial  e  a  substituição  da  bateria  absoluta.

Se  você  deseja  permitir  que  o  motor  gire  continuamente,  use  o  SCON-CB.

16

180°(*2)

XSEL(*1)

*
Para  modelos  com  freio  e  saída  de  cabo  voltados  para  baixo,  é  
necessário  um  furo  de  passagem.
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Selecionando  o  motor  DD
Motor  de  acionamento  direto  DDA  (CR)

Condições  para  Seleção

Os  seguintes  pontos  devem  ser  verificados  para  determinar  se  o  motor  DDA  pode  ser  utilizado  de  acordo  com  as  condições  
específicas  exigidas  pelo  cliente:

Entre  em  contato  com  a  IAI  para  obter  assistência.

Área  de  Operação  Contínua

O  cliente  deve  confirmar  que,  em  condições  reais  de  uso,  os  três  pontos  a  seguir  não  excedem  os  níveis  máximos  permitidos,  conforme  especificado  para  o  motor  DDA.

Verifique  a  distância,  velocidade,  aceleração,  desaceleração,  tempo  de  parada  e  outras  

condições  em  operação  real,  comparando-as  com  as  especificações  do  motor  

DDA,  para  determinar  se  o  motor  DDA  pode  ser  usado  nas  condições  operacionais  

aplicáveis.

O  tempo  de  deslocamento  varia  de  acordo  com  a  inércia  da  carga.  Consulte  as  tabelas  abaixo  para  verificar  os  dados  de  tempo  de  deslocamento.

[2]  Momento  de  carga  aplicado

[1]  Carga  de  empuxo

[3]  Inércia  da  carga

LH18Cÿ

A  inércia  de  carga  do(s)  dispositivo(s)  montado(s)  no  atuador

A  carga  total  do(s)  dispositivo(s)  montado(s)  no  atuador

O  momento  de  carga  total  do(s)  dispositivo(s)  montado(s)  no  atuador

LT18Cÿ

Área  de  classificação

Área  de  aceleração/desaceleraçãoÁrea  de  aceleração/desaceleração

Área  de  classificação

*  Os  dados  nas  tabelas  são  apenas  para  referência  e  não  garantem  os  tempos  de  viagem  reais.

Velocidade  angular  [graus/s]

Centro  de  
rotaçãoCentro  de  

rotação

(Nota)  O  tempo  listado  na  tabela  acima  é  a  duração  desde  o  recebimento  de  um  comando  de  deslocamento  até  a  convergência  dentro  da  faixa  de  posicionamento  de  0,028  graus  (aproximadamente  100  segundos  de  arco).

(Nota)  O  tempo  listado  na  tabela  acima  é  a  duração  desde  o  recebimento  de  um  comando  de  deslocamento  até  a  convergência  dentro  da  faixa  de  posicionamento  de  0,028  graus  (aproximadamente  100  segundos  de  arco).

Velocidade  angular  [graus/s]
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2.  Verificar  as  condições  de  funcionamento

1.  Verificar  as  condições  de  carga

3  Guia  de  Tempo  de  Viagem

Tempo  de  deslocamento  de  270°  [seg.]

Tempo  de  deslocamento  de  180°  [seg.]

Tempo  de  percurso  a  90°  [seg.]  

Tempo  de  percurso  a  180°  [seg.]  

Tempo  de  percurso  a  270°  [seg.]

R  [m]

D  [m] D  [m]

b  [m]

sou]

R  [m]
b  [m]

Massa:  M  [kg] Massa:  M  [kg] Massa:  M  [kg]Massa:  M  [kg]sou]

Limite  inferior  de  inércia  de  carga  [kg·m2 ]

Limite  superior  de  inércia  da  carga  

[kg·m2 ]  Tempo  de  deslocamento  a  45°  [seg.]

LH18Cÿ  tipoLT18Cÿ  tipo

Limite  inferior  de  inércia  de  carga  [kg·m2 ]

Limite  superior  de  inércia  da  carga  [kg·m2 ]  

Tempo  de  deslocamento  a  45°  

[seg.]  Tempo  de  deslocamento  a  90°  [seg.]

0,53

0,07

0,249

0,257

0,30,1

0,19

0,562

0,254

0,03

0,256

0,06

0,29

0,07

0,2

0,8  0,925

J  =  M  ×  R  2+  1/8  ×  M  ×  D  2  [kg·m2]

0,22

0,8

0,03

0,14

0,12

0,44 0,941

0,099

0,62

0,447

1,035

0,157

0,17

0,73

0,933

0,69

0,207

0,05

0,37

1.4

0,08

0,24 0,27

0,70

0,35

0,5 0,6

0,1

0,129

1.20,4

0,18 0,26

0

0,875

0,10

0,015

0,193

0,252

1.11

0,04

1.2

0,758

0,253 0,504 1,064 1,274

0,15

0,692  0,806

0,17

0,83

0,35

0,199  0,207

0,13

0,097

0,549  0,646

0,02

1,68

0,163

0,1

0,2

1,36

1.0

0,184

0,20 0,29

0,3

0,252

1.8

0,02

0,262

0,04

0,655

0,4

0,352

0,32

0,2

0,191

1.22

0,09

0,02

0,15

0,12

0,104  0,113

0,01

0,02

0,24

0,03 0,6

0,128

J  =  1/8  ×  M  ×  D  2  [kg·m2]

0,04

0,268

0,005

0,06

0,096

0,06

0,11

0,12

0,192

J  =  1/12  ×  M  ×  (a²  +  b² )  [kg·m²]

0,12

0,3

0,24

0,4

0,279 1,257

0,005

1,42

0,005

1,133

J  =  M  ×  R  2+1/12  ×  M  ×  (a  2  +  b  2 )[kg·m2]

0,14

0,08

0,08

1.4

0,17

0,128

0,21

0,098

0,136  0,144

0,23

0,19

0,09

0,005

0,02

0,89

0,14 0,629

0,06

0,41

1,415

0,48

0,4

0,341

0,22

0,21

0,096

0,329

0,03

0,08

0,153

0,26

0,15

1.23

0,127

1.02

0,2

1

1.140,22

0,01

0,44

0,3 0,8

0,5

0,126

0,225

0,390,10

1,00

0,795

0,215

0,87

1.01

0,17

0,01

0,23

0,04

0,19

0,29 0,32

0,208

0,05

0,131

0,19

0,16

0,354  0,428

0,6

0,38

0,288  0,3120,27

0,01

0 0,09

0,60

0,278 0,42

0,27
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Motor  de  acionamento  direto  DDA  (CR)

Cabos

L

1  

2  3

Raio  de  curvatura  mínimo  r  =  51  mm  ou  mais  (Condição  

de  curvatura  dinâmica)

1  

2  

3  4

*  Apenas  o  cabo  para  robô  está  disponível  para  este  modelo.

4 4

Raio  de  curvatura  mínimo  r  =  55  mm  ou  mais  (Condição  

de  curvatura  dinâmica)

Raio  de  curvatura  mínimo  r  =  58  mm  ou  mais  (Condição  

de  curvatura  dinâmica)

*  Apenas  o  cabo  para  robô  está  disponível  para  este  modelo.

*  Apenas  o  cabo  para  robô  está  disponível  para  este  modelo.

L

4  4

1  14

1  1

(8.4)(29.3)(4.4) (16.7)

3  

1

3  

1

(Vista  frontal)(Vista  frontal)

Lado  do  controlador Lado  do  atuador

FGFG

-

Branco

AWG20
2

3

Vermelho  Preto

+ +

1

3

(ondulado) (ondulado)
2-

1 Branco

AWG20

(ÿ
10

)

(1
8)

(ÿ
9)

(2
1)

(4
1)

(ÿ
9)

  
(ÿ

9)

(4
1)

(1
1)

(2
5)

(ÿ
5.

4)

(9
.2

)

(8
.0

)

(3
7)

0,75  m²

L

Lado  do  controlador

Sinal  de  cor  da  fiação  Nº.

*  Por  favor,  indique  o  comprimento  do  cabo  (L)  em  libras  

esterlinas  (£££),  máximo  de  30  m,  por  exemplo,  080  =  8  m

Lado  do  atuador

Lado  do  controlador

Lado  do  controlador

1,25  m²

**  Por  favor,  indique  o  comprimento  do  cabo  (L)  em  libras  

esterlinas  (£),  máximo  de  20  m,  por  exemplo,  080  =  8  m

Lado  do  atuador

Lado  do  atuador

*  Por  favor,  indique  o  comprimento  do  cabo  (L)  em  libras  

esterlinas  (£££),  máximo  de  30  m,  por  exemplo,  080  =  8  m

L

*  Por  favor,  indique  o  comprimento  do  cabo  (L)  em  libras  

esterlinas  (£££),  máximo  de  30  m,  por  exemplo,  080  =  8  m

Sinal  de  cor  da  fiação  Nº.

Número  do  modelo  CB-XMC-MA£££

Número  do  modelo  CB-X-MA£££

Número  do  modelo  CB-X3-PA£££

Número  do  modelo  CB-DDB-BK£££

(Vista  frontal)

1

(16)

(20)

(14)

1

4

(15)

14

(21)

(16)  (16)

1326

(41)

9

(13)

(10)

4

(Vista  frontal)

1
(Vista  frontal)

(Vista  frontal)

(Vista  frontal)

(16)

1

Nº.  Sinal  Cor  Fiação  1  U  Vermelho  2  V  

Branco  1,25  quadrado  

Preto  (crimpado)  3  W  PE  Verde

Verde  PE  

Vermelho  U  

Branco  V  Preto  

W

Verde  PE  

Vermelho  U  

Branco  V  Preto  

W

Nº.  Sinal  Cor  Fiação  1  U  Vermelho  2  V  

Branco  0,75  pol.²  Preto  

(crimpado)  3  W  PE  Verde  4

Nº.  Cor  do  sinal  Fiação

Sinal  de  cor  da  fiação  Nº.

Branco/Verde

Branco/Roxo

Branco/Laranja

Branco/Amarelo

Branco/Roxo

Branco/Laranja

Branco/Amarelo

AWG26  

(crimpado)

Branco/Vermelho

Branco/Azul

Branco/Verde

Branco/Vermelho

Branco/Cinza

Branco/Azul

Branco/Preto

(Soldado)

AWG26

Branco/Cinza

Branco/Preto

Ralo

A  proteção  é  fixada  ao  capô  por  meio  de  uma  braçadeira.

Roxo

Preto

Cinza

Roxo

Cinza

Fio  de  drenagem  e  proteção  trançada

Verde

Vermelho

Preto

Azul

Verde
Laranja

Amarelo

Vermelho

Azul

Amarelo

Laranja

J11SF-03V-KX  

Cor  do  fio  Sinal  Nº.

J11SFM-03V-KX  Nº  

Cor  do  sinal  Fiação  Vermelho  

Preto
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