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Alta velocidade, alta capacidade de carga, alta preciséao.

Apresentamos o motor de acionamento direto DDA.

O motor de acionamento direto da série DDA é

Caracteristicas

caracterizado por: - Acionar diretamente a mesa rotativa sem um mecanismo
de reducéao de velocidade, como uma correia ou um redutor de velocidade.

» Compacto, de alta velocidade e responsivo.
» Mais acessivel do que a série DD convencional.

Limpeza

Foram adicionadas especificacdes com freio ao
modelo sem flange de alto torque/oco.

As especificagOes para salas limpas também est&o disponiveisS.  (red.std.209D) (15014644-1)

LT18CSA: Tipo fino (Torque nominal: 8,4 N-m) | LH18CSA: Tipo de alto torque (Torque nominal: 25 N-m)
Sem freio Cano oco: Cano oco:
(Padrao/ y52mm y52mm
Especificacédo
de sala limpa)
Cano oco: Cano oco:
S| Comfreio y35mm y35mm
g (Paurao)

Obtém um
preco mais baixo
O preco foi reduzido em cerca de 33%

em comparagdo com a série DD
convencional.

Cerca de 33% menos

DD-LT18C DDA-LT18CSA

3 Alta velocidade, alta aceleracao/desaceleracéo

Um tempo de posicionamento mais curto significa um tempo de ciclo mais curto para seu equipamento, resultando em maior produtividade.

<Comparacdo dos tempos de ciclo>
Condi¢des de operacdo: Quando uma pega de trabalho pesando 100g é colocada em um disco de aluminio
de 300mm de diametro e 6mm de espessura e girada em 180 graus.

RCS2-RTC12L &

Tipo DDA-LT18CSA |

Tipo DDA-LH18CSA
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4 Alto torque, alta carga util

O tipo de alto torque tem cerca de trés vezes mais torque.

200 mm /\ X 200 mm

MAX. 25[(9’ -

RCS2-RTC12L (Relacdo de desaceleragao: 1/30f

Momento de inércia admissivel

0,17 kg-m?

Torque instantaneo méximo: 8,6 Ny

5 Tipografia de alta resolucéo disponivel

200 mm /\1\ 200 mm

MAX. 90 kg

x

MAXIMO

270 kg

Tipo DDA-LH18CSA

Momento de inércia admissivel

Tipo de alta resolucéo

Tipo padrdo

NUmero do modelo

DDA-Ly18CPA

DDA-Ly18CSA

Resolugéo do codificador

20 bits,
1.048.576 pulsos/rev.

17 bits,
131.072 pulsos/rev.

Repetibilidade de posicionamento

+0,00103 graus
(+3,7s)

+0,0055 graus
(£19,8 s)

6. Corresponde a precisao da indexacao.

Isso corresponde a precisdo de indexagdo quando conectado ao SCON-CB e permite um posicionamento

mais preciso.
Resolugéo do codificador
20 bits 17 bits
Precisao +0,00833 graus +0,01249 graus
da indexagéo (+30s) (+45s)

!
I
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_' Lista de motores DDA

Tipo Calibre grande, tipo fino Tipo de grande diametro e alto torque
Codificador PaQréo v Alta resoluggo (20 PaFiréo 7 Alta resolugo (20
bits) bits) bits) bits)
NGmero Padrao DDA-LT18CSA DDA-LT18CPA DDA-LH18CSA DDA-LH18CPA
domOdeIo | e icacses paa sas mpas. DDACR-LT18CSA DDACR-LT18CPA DDACR-LH18CSA DDACR-LH18CPA
Vista externa
Torque nominal (Nym) 8.4 25
Torque instantaneo maximo (Nym) 25.2 75
Velocidade nominal (graus/s) 1.080 800
Velocidade maxima (graus/s) 1.800 1.440
Poténcia do motor (W) 200 600
Tamanho (§) y180 y180
Altura sem freio 70 122,8
(mm) com freio 115 187,3
furo oco sem freio y52 V52
) com freio 735 y35
Massa sem freio 5,38 13
(k) com freio 8,7 17,4
Limpeza * Classe 10 (Fed.Std.209D) Classe 10 (Fed.Std.209D)
Classe 2.5 ou equivalente (Norma ISO 14644-1) Classe 2.5 ou equivalente (Norma ISO 14644-1)
Tipo de codificador indice absoluto/Rotacdo mdltipla absoluta indice absoluto/Rotag&o muiltipla absoluta
Controlador aplicavel SC;() sNEfB SCON-CB SCSQE(EB SCON-CB
Pagina de referéncia P.5 P.9

* Somente para especificagéo de sala limpa

| ltens de especificagdo do modelo

BOM

pacR — [J] — [ — [J — 380 — 172 — [J] — [
Série  ——  Tipo —— Codificador ——  Motor —— Operagdo —— Aplicavel Cabo ——  Opgdes
Tipo Poténcia Faixa Controladores* Comprimento ‘

Tipo absoluto de indice ﬁus- ‘

SCON
Calibre grande, fino | Padréo (17 bits) Rotagao mltipla

BOM: Padréo
DDACR: Especificacao
para salas limpas

Codificador Nenhum O cabo sai pela parte inferior.

XSEL-PIQ 3m O cabo sai pela lateral.

LT18CSA

5m Freio

tipo absoluto XSEL-RA/SA

Alta resolugéo (20

Lo = calibre grande, fino

bits)
Observacéo: Comprimento especificado Flange
Grande 5 o Somente 0 SCON-CB
LH18CSA diametro, alto torque Padréo (17 bits) 200W pode ser selecionado para
Grande Alta resolucao (20 600W o tipo de codificador de alta resolucao
LH18CPA 580 ( @0bi)

diametro, alto torque| bits)

* Consulte nosso catalogo de controladores mais recente e solicite & IAl a confirmagéo dos controladores mais recentes disponiveis.



Machine Translated by Google Motor de acionamento direto DDA (CR)

. Exemplos de aplicagéo

Tabela de indice Transporte de pecas
<Dispositivo de inspecéo para placas pequenas> <Transporte de pecas de uma esteira para outra>
‘:.&

Operagédo de rotagdo multipla Tabela de indice
<Transporte de componentes eletronicos> <Dispositivo de montagem de pecas>

®———— Dispositivo de montagem




Machine TranslatedcbyBeoogleeto DDA (CR)

DDA-LT18CyA

DDACR-LT18Cy

n Modelo BOM
Especificagigo DACR
Unid 5 )
erie — TIDO
BOM: Padréo S: Padréo (17
DDACR: Especificagdo bits)

para salas limpas P: Alta resolugéo (20
bi

* O controle ndo esta incluido.

—trisc [ Jw — [ ]

— 200360 — T2

Codificador Motor __ Operagéo Aplicavel
Tipo T Tipo Faixa ~  Controladores
IA: Tipo 200: 200 W 360: 360 graus. T2: SCON XSEL-P/Q
absoluto de indice XSEL-RA/
AM: Tipo absoluto de SA
rotacao mdiltipla Nota: Somente SCON
para LT18CP

_‘:I_

[ ]

Cabo
Opcoes

Comprimento

N: Nenhum Consulte a tabela de
S:3m opgdes abaixo.
M: 5m * Certifique-se de
XEE: Comprimento especificar AO
especificado ou Al para a diregao de
saida do cabo.

* Consulte a pagina 16 para
obter mais informagoes
sobre o método de instalagao.

* Consulte nosso catalogo de controladores mais recente e solicite & IAl a confirmagéo dos controladores mais recentes disponiveis.

(Nota 1) O valor entre parénteses indica a velocidade maxima. A velocidade méxima pode n&o
ser atingida se a distancia percorrida for curta.

(Nota 2) Supondo que o atuador seja operado 8 horas por dia no
Com velocidade nominal e operacdo suave sem impactos, o atuador
atingird sua vida util em cinco anos, considerando essa carga.

(Nota 3) O comprimento méximo do cabo é de 30 m. Especifique o comprimento desejado em
metros. (Exemplo: X08 = 8m)

(Nota 4) O tipo absoluto de indice nZo pode ser usado no trem de pulsos.
controle e controle MECHATROLINK Il

(Nota 5) Observe que somente o controle de atalho é permitido ao usar XSEL com o tipo
absoluto de indice.

M torque Momento de
Cicy i i Torque inércia Inércia do rotor
i o sl Ntimero do modelo Poté?::’i;e(gjgeragéo Velocidade (gra s;\%\lm::)al instantaneo ceeseE (kgm2)
EM) axi g
(EM) (Nota 1) ¢2) maximo (N-m) (kgm2)
tipo absoluto de indice de 17 bits DDA (CR)'LTlBCSA'Al‘ZOO'?’GO'TZ‘ D D 0~359.999 graus.
DDA de tipo absoluto multi-rotag&o de 17 bits (CR)-LT18CSA-AM-200-360-TR- £9,999 graus méx.
200 ;Nigosg 8.4 252 0,6 0,0043
tipo absoluto de indice de 20 bits DDA (CR)-LT18CPA-AI-200-360-T2- B D 0~359.999 graus. (11800
DDA de tipo absoluto multi-rotag&o de 20 bits (CR)-LT18CPA-AM-200-360-T2- [ V] +2,520 graus max.

Lenda: D Comprimento do cabo |:| Opcéo

(*1) SCON e XSEL tém resolugdes minimas diferentes. Consulte o manual de instrugdes para obter mais informagdes.
(*2) O valor quando instalado em uma placa de dissipagéo de calor com classificagéo IAl. Consulte a pagina 16 para obter mais informagdes.

y Comprimento do cabo

Tipo de cabo

Coédigo do cabo

Padrao

S (3m)
M (5m)

Comprimento especificado

X06 (6m) ~X10 (10m)
X11 (11m) ~X30 (30m)

* Consulte a pagina 18 para obter mais informagdes sobre os cabos de manutencao.

Nome

O cabo sai pela parte inferior.

Especificagfes comuns

O cabo sai pela lateral.

Descrigdo

Flange

Motor de acionamento direto

Cadigo de opgao
A0
Item
Al
Sistema de acionamento
EM -
de 1o

17 bits: +0,0055 graus (+19,8 s); 20 bits: +0,00103 graus (+3,7 s)

(Nota) A opgéo AQ (saida de cabo pela parte inferior) e a opgéo FL (flange) ndo podem ser selecionadas

simultaneamente.

Desvio do eixo de saida

Precisdo de indexagdo *1

17 bits: +0,01249 graus (+45 s); 20 bits: +0,00833 graus (+30 s)

Momento de carga admissivel (Nota 2)

80 N-m

Resolug&o do codificador

17 bits: 131.072 pulsos/rev.
20 bits: 1.048.576 pulsos/rev.

Desvio axial
(Sem carga): 30 ym

excentricidade radial

(Sem carga): 30 ym

Carga de empuxo admissivel (Nota 2)

ara frente: 3.100 N; Para tras: 250 N

Material base

Aluminio

I

Temperatura e umidade ambiente de of

veracdo: 0~40°C, 20~85% (sem condensagao)

Especificagdes

Classe de limpeza 10 (Fed.Std.209D), classe 2,5 ou equivalente (Norma ISO 14644-1)

para salas limpas

Volume de sucgao 35 Ny/min

Peso

5,8 kg

*1 A preciséo da indexac&o é suportada quando conectado ao SCON-CB.
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Dimen

es

Os desenhos CAD podem ser baixados do nosso site.

www.intelligentactuator.co

‘ O cabo sai pela parte inferior. | O cabo sai pela lateral.

(Cédigo da opgéo: A0) (Cédigo da opgéo: Al)

Profundidade efetiva 6-M5 8
Para montagem da pega

PCD102 +0,1

Parte rotativa da superficie
de montagem da peca

Para posicionamento da pega de trabalho

2-94 H7 profundidade 3 Conector do codificador

Conector do codificador

83

Conector do motor

Conector do motor

Junta de ar
Somente a especificagdo CR

9180

yi16
§110n7 0035 )

35

70+0,3

1

500£30

1 | 32 ou menos
B 0 @
50030 | §178h8 -0,063 o

Superficie de montagem do corpo

Orificio oblongo para do corpo

Junta de ar

8-M6 profundidade efetiva 13

Somente especificagdo CR PCD148 +0,1

Vista detalhada de S

: 3
H 8
! g @

- &

9

3

&

§5 H7 profundidade 5
Para posicionamento do corpo,

Controladores aplicaveis

Os atuadores da série DDA podem ser operados pelos controladore: los abaixo. Selecione o tipo de acordo com a sua necessidade.

Vista Nimero maximo de . Namero méximo de pontos agina de
externa ixos controlados VEEED R ER Rl de posicionam referéncia
Devicei'et
ssi CCoLink s12
SCON-CBICGB 1 Monofasico - o P14
i 200 VCA %? (768 para especificacéo de rede)
E .
Compoiet
.(.I MECHATROLINK
Eth o
SCON-LCILCG 1 Monofésico - BCAL i 512 P14
N-LCI/L p— Etherilet/IP S :
q ® (768 para especificacéo de rede)
A8 P
Nota:
O tipo de redes 53.332
i is varia do
XSEL-PIQ/RAISA 8 Monofasico 200 VCA - or. PS5
Trifasico 200 VCA Consulte a pagina de referéncia (Dependendo do tipo)
para obter mais informagdes.

*0 LT18CP s6 pode ser operado por SCON. * Consdlte a pagina 16 para obter precaugdes na selegao de controladores.

* Consulte nosso catélogo de controladores mais recente e solicite & IAl a confirmagéo dos controladores mais recentes disponiveis.
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DDA-LT18CyA-B

n Modelo
Especificagdo
Unid

BOM L+18C

Série

Tipo

bits)

bits)

* O controle n&o esta incluido.

“Jw — [ ] — 200360

S: Padréo (17

P: Alta resolug&o (20

T2

Codificador Motor Alcance Aplicavel
Tipo Tipo operacional Controladores
1A: indice 200: 200 W 360: 360 graus. T2: SCON XSEL-P/Q
tipo absoluto XSEL-RA/
AM: Rotac&o muiltipla SA
tipo absoluto Nota: Somente SCON
para LT18CP

_|:]_

[ ]

Cabo
—_ Opgdes — Opcdo
Comprimento
N: Nenhum Consulte o B: Freio
S:3m Tabela de opges abaixo.
M: 5m * Por favor, certifique-se de

XEE : Comprimento
especificado

Especifique A0
ou Al para a direcéo de

saida do cabo.

i

.
£l

* Consulte a pagina 16 para
obter mais informagdes sobre
o método de instalagao.

* Consulte nosso catalogo de controladores mais recente e solic

ite a 1Al a confirmac&o dos controladores mais recentes disponiveis.

(Nota 1) O valor entre p;
ser atingida

arénteses indica a velocidade maxima. A velocidade méaxima pode ndo
se a distancia percorrida for curta.

(Nota 2) Supondo que o atuador seja operado 8 horas por dia no
Com nominal e suave sem i
atingiré sua vida Util em cinco anos, considerando essa carga.

0 atuador

absoluto de

(Nota 3) O comprimento maximo do cabo é de 20 m.
metros. (Exemplo: X08 = 8m)

(Nota 4) O tipo absoluto de indice nédo pode ser usado no trem de pulsos.
controle e controle MECHATROLINK 1l

(Nota 5) Observe que somente o controle de atalho é permitido ao usar XSEL com o tipo

(Nota 6) O freio é usado apenas para fins de reteng&o, portanto, danos
Pode ocorrer se for usado em tentativas de diminuir a velocidade ou parar o atuador.

[ em

indice.

cificacoes
Motor torque Torque Momento de :
Tipo de codificador Numero do modelo Poténcia de operacao T ! minal | instantaneo lné‘rma Inércia do rotor
Em) (vocé) (*1) T IN-m) méiximo (N-m) admissivel (kgm2)
(2) (kg:m2)

tipo absoluto de indice de 17 bits DDA-LT18CSA-AI-200-360-T2- § - O 0~389.998 gras,

DDA-LT18CSA-AM-200-360-T2- §/ - 1B de 17 bits com muiltiplas rotagdes e tifjo abjsollito 40,999 graus max.
200 1-1.080 8.4 25.2 06 0,0043

tipo absoluto de indice de 20 bits DDA-LTlBCPA-A|-200-360—TB 0~359.999 graus. (1~1.800)

DDA-LT18CPA-AM-200-360-T2- § - § B de 20 bits com milltiplas rotagges e tiffo dbfollito P BT ‘

Legenda: imento do cabo |:| Opgcéo

(*1) SCON e XSEL tém resolugdes minimas diferentes. Consulte o man

ual de instrugdes para obter mais informagdes.

(*2) O valor quando instalado em uma placa de dissipagao de calor com classificagdo IAl. Consulte a pagina 16 para obter mais informagdes.

y Comprimento do cabo

Tipo de cabo

Cédigo do cabo

Padrao

S (3m)
M (5m)

Comprimento especificado

X06 (6m) ~X10 (10m)
X11 (11m) ~X20 (20m)

Freio (com caixa de freio) *1

Nome Cédigo de opgao
O cabo sai pela parte inferior. A0
O cabo sai pela lateral. Al
B

* Consulte a pagina 18 para obter mais informagdes sobre os cabos de manutengéo.

EspecificacGes comuns

Item

*1 O cabo de freio n&o é fornecido se "N (Nenhum)" for selecionado como comprimento do cabo.
Nesse caso, por favor, encomende o cabo de freio como um item separado.

Desvio do eixo de saida

Descri¢éo

Sistema de

Motor de acionamento direto

o

de posicionamento

17 bits: +0,0055 graus (+19,8 s); 20 bits: +0,00103 graus (+3,7 s)

Precis&o de indexagéo *1

17 bits: +0,01249 graus (45 s); 20 bits: +0,00833 graus (+30 s)

Momento de carga admissivel (Nota 2)

80 N'm

Desvio axial
(Sem carga): 30 ym

Resolucéo do codificador
excentricidade radial

17 bits: 131.072 pulsos/rev. 20 bits:
1.048.576 pulsos/rev.

Carga de empuxo admissivel (Nota 2) B

(Sem carga): 30 ym

ara frente: 3.100 N; Para tras: 250 N

torque de retencéo do freio

25 N'm

|

Material base

Aluminio

Temperatura e umidade ambiente de of

peracdo: 0~40°C, 20~85% (sem condensacao)

Peso: 8,7 kg

*1 A precisao da indexacéo é suportada

quando conectado ao SCON-CB.
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Dimensdes

Os desenhos CAD podem ser baixados do nosso site.

www.intelligentactuator.co

O cabo sai pela parte inferior.

O cabo sai pela lateral.

(Cédigo da opgéo: A0) (Cédigo da opgéo: Al)

Profundidade efetiva 6-M5 8
Para em da peca

PCD102 £0,1

Parte rotativa da superficie
de montagem da peca

24 H7 profundidade 3
Pare sicionament trabalhc

Conector do codificador Conector do codificador

Conector do motor

§180
116

110h7 -0, (Jgs ]

500+50

Conector de freio

70203

s
LR

32 ou menos |

isiz e ——
i

138
158

E 50030

500+50

1235

[
%

V1235 Conector de freio

’I} /178h8 -0 dsoz )

Orificio oblongo para posicionamento do corpo,

PCD148+0,1

= T 5
. ﬁ/ \

* Wi

8 ] : g +

) E g L

E A 5.
\
¥5 H7 profundidade 5 22,5°

Controladores aplicaveis

Os atuadores da série DDA podem ser operados pelos controladores indicados abaixo. Selecione o tipo de acordo com a sua necessidade.

Vista NUmero maximo de Mé de controle NGmero maximo de pontos agina de
i Tenséo da fonte de alimentagéo q P
EIENE ixgsicontrolados 5% | programa de tlem de pulsos dd posicionador | Opgéo de rede de posici referéncia
Devicei'et
» (Cink 512
SCON-CB/CGB 1 Monofésico - © P.14
200 VCA (768 para especificagéo de rede)
Compoi'et
17 MECHATROLINK
—
Monofésico EharcAE ™ 512
SCON-LC/LCG 1 - - ! " P.14
200 VCA Ethen\et/!‘P (768 para especificacéo de rede)
Observagéo: O tipo de redes
Asi 53.332 pativeis varia
XSEL-P/Q/RAISA s Monofésico 200 VCA - - do P15
Trifasico 200 VCA Consulte a pégina de referéncia (Dependendo do tipo)
| para obter mais informagdes.
* O LT18CP s6 pode ser operado por SCON. * Consulte a pagina 16 para obter na selecédo de

* Consulte nosso catalogo de controladores mais recente e solicite a Al a confirmag&o dos controladores mais recentes disponiveis.
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DDA-LH18CyA

DDACR-LH18CyUm

n Modelo BOM —_LH18C E‘”M _ [:‘ — 600 360 _ T2 — l: — I:]

Especificagdo DACR

nid o _ —_— _ Cud‘lflcador _ anor __ Operagio __ ép|icéve| _ Cabo _ .
Tipo Tipo Faixa ontroladores Comprimento
BOM: Padrao S: Padrao (17 IA: Tipo 600: 600W 360: 360 graus. T2: SCON XSEL-P/Q N: Nenhum Consulte a tabela de
DDACR: Especificacéo bits) absoluto de indice XSEL-RA/ S:3m opgdes abaixo.
para salas limpas P: Alta resolucdo (20 AM: Tipo absoluto de SA M: 5m * Certifique-se de
bits) rotagdo mdltipla Nota: Somente SCON XEE : Comprimento especificar AQ
para LH18CP especificado ou Al para a diregdo de

* O controle ndo esté incluido. saida do cabo.

* Consulte nosso catalogo de controladores mais recente e solicite & IAl a confirmagéo dos controladores mais recentes disponiveis.

- (Nota 1) O valor entre parénteses indica a velocidade maxima. A velocidade maxima pode ndo
* Consulte a pagina 16 para - A .
obter mais informagdes ser atingida se a distancia percorrida for curta.

(Nota 2) Supondo que o atuador seja operado 8 horas por dia no
Com velocidade nominal e operacdo suave sem impactos, o atuador
atingiré sua vida (til em cinco anos, considerando essa carga.

sobre o método de instalagao.

Selegéo (Nota 3) O comprimento méaximo do cabo € de 30 m. Especifique o comprimento desejado em
Notas metros. (Exemplo: X08 = 8m)

(Nota 4) O tipo absoluto de indice ndo pode ser usado no trem de pulsos.
controle e controle MECHATROLINK 11

(Nota 5) Observe gue somente o controle de atalho é permitido ao usar XSEL com o tipo
absoluto de indice.

Mot torque Torque Momento de
otor oy ;
. Ay 2 f . . inércia Inércia do rotor
Tipo de codificador Namero do modelo Pote?‘::; ;e(sjgeracao Velocidade (graus/s g\lm::; I | instantaneo el (kgm2)
(EM) (Nota 1) *2) maximo (N-m) (kgm2)
tipo absoluto de indice de 17 bits BOM (CR)-LH18CSA-AI-600-360-T2- § - /[ | 0~359.999 graus.
DDA de tipo absoluto multi-rotagéo|de 17 bits (CR)-LH18CSA-AM-600-360-T2- J/ [ ] £9,999 graus max. 1-800
600 11,440 25 75 18 0,0092
tipo absoluto de indice de 20 bits DDA (CR)-LH18CPA-AI-600-360-T2- B I:‘ 0~359.999 graus. (171.440)
DDA de tipo absoluto multi-rotagéo de 20 bifs (CR)-LH18CPA-AM-600-360-T2- § -§ O +2,520 graus méx.
o & (*1) SCON e XSEL tém resoluges minimas diferentes. Consulte o manual de instrucdes para obter mais informagdoes.
Lenda: Comprimento do cabo Opgéao

(*2) O valor quando instalado em uma placa de dissipacéo de calor com classificacéo IAl. Consulte a pagina 16 para obter mais informagdes.

Tipo de cabo Cédigo do cabo

Padrao S (3m)
M (5m)

X06 (6m) ~X10 (10m)

X11 (11m) ~X30 (30m;

Comprimento especificado

Opcoe * Consulte a pagina 18 para obter mais informagges sobre os cabos de manutengéo.
Nome Cédigo de opgao
O cabo sai pela parte inferior. A0 Especificac6es comuns
O cabo sai pela lateral. Al Item Descricao
Flange EM Sistema de acionamento Motor de acionamento direto
o : Ri ibili de ici 17 bits: +0,0055 graus (+19,8 s); 20 bits: +0,00103 graus (3,7 s)
(Nota) A opcdo A0 (saida de cabo pela parte inferior) e a opcdo FL (flange) ndo podem ser selecionadas
simultaneamente. Precis&o de indexag&o *1 17 bits: +0,01249 graus (+45 s); 20 bits: +0,00833 graus (+30 s)

Desvio do eixo de saida Momento de carga admissivel (Nota 2) 80 N-m

K K . ) Resolugao do codificador 17 bits: 131.072 pulsos/rev.
Desvio axial excentricidade radial 20 bits: 1.048.576 pulsos/rev.
(Sem carga): 30 ym (Sem carga): 30 ym Carga de empuxo admissivel (Nota 2) Para frente: 3.100 N; Para tras: 250 N

s < J Material base Aluminio

Temperatura e umidade ambiente de operacé&o: 0~40°C, 20~85% (sem condensacéo)

Especificacdes Classe de limpeza 10 (Fed.Std.209D), classe 2,5 ou equivalente (Norma ISO 14644-1)
para salas limpas Volume de succdo 35 Ny/min
Peso 13 kg

*1 A precisao da indexacéo é suportada quando conectado ao SCON-CB.
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Motor de acionamento direto DDA (CR)

Dimensdes

Os desenhos CAD podem ser baixados do nosso site.

www.intelligentactuator.co

| O cabo sai pela parte inferior. ‘

(Cédigo da opgéo: A0)

Conector do codificador

Conector do motor

:{- 500+30 -:J_|
e I
Y ]

Somente especificacdo CR
6
* Diametro do tubo compativel

BRnos

615

Junta de ar

24

Profundidade efetiva 6-M6 12
Para montagem da peca

‘ O cabo sai pela lateral. |

(Cédigo da opgao: Al)

PCD102+0,1

Parte rotativa da superficie
de montagem da peca

Conector do codificador

24 H7 profundidade 3

28

10738

®
ou meros. Conector do motor
Junta de ar
Somente a especificagio CR
180
§116
0
110n7 -0,435

Y

32 ou menos

9
§178h8 -0,0&3 )

138
158

95 H7 profundidade 5
Para posicionamento do corpo

Controladores aplicaveis

Os atuadores da série DDA podem ser operados pelos indi abaixo. i o tipo de acordo com a sua necessidade.

Vista Numero méximo de

Namero méximo de pontos

externa ixos controlados | Tenséo da fonte de alimentagéo & rede de posicionamento
Devicei'et
| CCoLink 512
SCON-CB/CGB 1 Monofésico - o P14
l 200 VCA i%%g! (768 para especificacao de rede)
F [
’ Compoiet
.l.l MECHATROLINK
) EtherCAT. ™ -
SCON-LCILCG 1 Monofésico - Etheri‘et/IP P.14
200 VCA %ﬂ (768 para especificagéo de rede)
Nota:
O tipo de redes 53.332
- ) pativeis varia do
XSEL-P/Q/RA/SA 8 Monofésico 200 VCA - or P15
Trifasico 200 VCA Consulte a pagina de referéncia (Dependendo do tipo)
para obter mais informagdes.

* O LH18CP s6 pode ser operado por SCON. * Consulte a pagina 16 para obter

na selegdo de

* Consulte nosso catélogo de controladores mais recente e solicite & IAl a confirmagéo dos controladores mais recentes disponiveis.
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DDA-LH18CyA- B

Tipo
n Modelo
> DDA EH18C W — — 600 360 - T2 - — - B
Especificacéo p— Vot o
Unid Série _ . — OCHTICACO U otor ___ Alcance __ Aplicavel . abo _ _
U Tipo Tipo operacional Controladores D OBCCES CRet
S: Padréo (17 1A: indice 600: 600 W 360: 360 graus. T2: SCON XSEL-P/Q N: Nenhum Consulte o B: Freio
bits) tipo absoluto XSEL-RA/ S:3m Tabela de opgdes abaixo.
P: Alta resolugéo (20 AM: Rotagao mdltipla SA M: 5m * Por favor, certifique-se de
bits) tipo absoluto Nota: Somente SCON ~ XEE : Comprimento Especifique A0
para LH18CP especificado ou Al para a direg&o de
* O controle n&o esta incluido. saida do cabo.

* Consulte nosso catalogo de controladores mais recente e solicite & IAl a confirmag@o dos controladores mais recentes disponiveis.

i

.
£l

* Consulte a pagina 16 para
obter mais informagdes sobre
o método de instalagao.

(Nota 1) O valor entre parénteses indica a velocidade maxima. A velocidade maxima pode ndo
ser atingida se a distancia percorrida for curta.

(Nota 2) Supondo que o atuador seja operado 8 horas por dia no
Com velocidade nominal e operacéo suave sem impactos, o atuador
atingiré sua vida Util em cinco anos, considerando essa carga.

(Nota 3) O comprimento méximo do cabo é de 20 m. Especifique o comprimento desejado em
metros. (Exemplo: X08 = 8m)

Sele¢do
Notas

(Nota 4) O tipo absoluto de indice ndo pode ser usado no trem de pulsos.
controle e controle MECHATROLINK 111,

(Nota 5) Observe que somente o controle de atalho é permitido ao usar XSEL com o tipo
absoluto de indice.

(Nota 6) O freio é usado apenas para fins de retengéo, portanto, danos
Pode ocorrer se for usado em tentativas de diminuir a velocidade ou parar o atuador.

Modelo/Especificacdes

Mot torque Torque Momento de
otor P )
¢ &nci 3 i . A inércia Inércia do rotor
Tipo de codificador Ntmero do modelo PN R A E Velocidade (gra s}"i\]’“'"“' instantaneo Rl
(EM, () D) (Nota 1) m maximo (N-m) (Cgme2)
) (*2) (kg:-m2)
tipo absoluto de indice de 17 bits DDA-LHI8CSA-AI-600-360-T2-y-y-B | | [ ] 0-359.999 graus.
DDA-LH18CSA-AM-600-360-T2- § -  IB de 17 bits com multiplas rotagdes e tio asolito £9,999 graus méx. 1-800
600 (1-1.440) 25 75 18 0,0092
tipo absoluto de indice de 20 bits DDA-LH18CPA-AI-600-360-T2- 1- 2 [B ] [] 0-359.999 graus. '
DDA-LH18CPA-AM-600-360-T2- § - § 1B de 20 bits com mdiltiplas rotagdes e tifo atjsoluto +2,520 graus méx. ‘
Lenda: D Comprimento do cabo D Opcéo (*1) SCON e XSEL tém resolugdes minimas diferentes. Consulte o manual de instrugSes para obter mais informagdes.

(*2) O valor quando instalado em uma placa de dissipagao de calor com classificagdo IAl. Consulte a pagina 16 para obter mais informagdes.

y Comprimento do cabo

Tipo de cabo Cédigo do cabo

S (3m)
M (5m)
X06 (6m) ~X10 (10m)

Padrao

Comprimento especificado

v Opcdes X11 (11m) ~X20 (20m)
. _ * Consulte a pagina 18 para obter mais informagges sobre os cabos de manutengéo.
Nome Cédigo de opgao
O cabo sai pela parte inferior. A0
O cabo sai pela lateral. Al
) . ) Especificacdes comuns

Freio (com caixa de freio) *1 B

Item Descrig&o

*1 O cabo de freio néo ¢ fornecido se "N (Nenhum)" for selecionado como comprimento do cabo. Ny .
Sistema de acionamento Motor de acionamento direto

Nesse caso, por favor, encomende o cabo de freio como um item separado.

Repetibilidade de posicionamento 17 bits: +0,0055 graus (+19,8 s); 20 bits: +0,00103 graus (3,7 s)

Desvio do eixo de saida Precis&o de indexag&o *1 17 bits: +0,01249 graus (+45 s); 20 bits:

0,00833 graus (+30 s)

Momento de carga admissivel (Nota 2) 80 N-m
Desvio axial excentricidade radial )
. . . . Resolugéo do codificador 17 bits: 131.072 pulsosirev.
(Sem carga): 30 ym (Sem carga): 30 ym 20 bits: 1.048.576 pulsos/rev.
1T T % I Carga de empuxo admissivel (Nota 2) ﬂara frente: 3.100 N; Para tras: 250 N
Material base Aluminio
Torque de retencéo do freio. 50 N-m
Temperatura e umidade i de operagéo: 0~40°C, 20~85% (sem con a
Peso: 17,4 kg
*1 A precisdo da indexacao é suportada quando conectado ao SCON-CB.
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Motor de acionamento direto DDA
Dimensdes

Os desenhos CAD podem ser baixados do nosso site.

www.intelligentactuator.co

O cabo sai pela parte inferior. | O cabo sai pela lateral.

(Cédigo da opcéo: A0) (Cédigo da opgéo: Al)

Profundidade efetiva 6-M6 12 PCD102 £0,1

Parte rotativa da superficie
de montagem da peca

24 H7 profundidade 3

Conector do codificador

i 13
W Conector do codificador

el
I

~

ZA[J. |l

: 8 o =)

100 oumenos

Conector do motor

Conector do motor

MINE

500+50

%

Conector de freio

H li 32 ou menos J }=C:]:|:
. : [ el
Iy ] | ElN Conector de freio
‘ [ W 50030 | i 7 = 7 S0
H =1 | I ' !
g bl i I J
! : ; ] | 500450
1235
1235 178h8 - (3063)
=1 ¥ X R2.5
|
:
1 rficie nt Ii
PCD148:0,1 5 *0012
c
;s § Vista detalhada de
' =
f 5 =
‘ E g &
il J L
;
e L [ :
g
11
& & Ly i
. @ @
P
F /
&
1 ) ®
i
77 | §5 H7 profundidade 5

22,52

Controladores aplicaveis

Os atuadores da série DDA podem ser operados pelos indi abaixo.

o tipo de acordo com a sua necessidade.

Vista ero maximo de

Numero mo de pontos

externa os controlados Tensao da fonte de alimentagao > (RS
Devicei'et
. CCrink 512
SCON-CBICGB 1 Monofésico - P14
200 VCA %ﬁ! (768 para especificagao de rede)
Compoi'et
17 MECHATROLINK
: Ether€AT. ™ 58
SCON-CILCG 1 Monofasico : : Etheriet/IP P4
200 VCA Wﬁj (768 para especificagao de rede)
Nota:
O tipo de redes 53.332
- pativeis varia do
XSEL-P/Q/RA/SA 8 Monofésico 200 VCA - - P15
Trifasico 200 VCA Consulte a pagina de referéncia (Dependendo do tipo)
| para obter mais informagdes.
* O LH18CP s6 pode ser operado por SCON. * Consulte a pagina 16 para obter Oes na selegao de

* Consulte nosso catalogo de controladores mais recente e solicite a Al a confirmag&o dos controladores mais recentes disponiveis.
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Opcoes

FreIO Cdédigo

daopcao: B

Trata-se de um mecanismo de retencao que mantém a posi¢do de parada quando a energia
ou o servo estdo desligados, evitando danos as pegas e aos acessoérios quando utilizados

em posigdes laterais ou verticais.

Certifique-se de conectar a caixa de freio nos modelos que possuem freio.

Caixa de freio

NUmero do modelo: IA-110-D

D-4

&
L]
o)

I
I
I

635

L
d

I

167 J

BOM

Cabo do motor

Modelo: CB-X(XMC)-MAEEE

Diagrama de fiacdo quando a caixa de freio é utilizada

[,

Cabo do codificador

Modelo: CB-X3-PAEEE ! JIAT
= - =
m, 0 -

Cabo de freio
Modelo: CB-DDB-BKEEE

20

=)

Caixa de freio

Cabo do codificador
Modelo: CB-X3-PA010

(Acompanha a caixa de freio)

=, |

Fonte de alimentagao principal
100 VCA ~ 240 VCA

Controlador
SCON-CB
| == XSEL-PIQIRIS

HFETale[=] Codigo da opgéo: FIL

DDA-LT18C

Ndmero do modelo: DDA-FL-LT18

180

160 0,1

180

4911 através

83,5¢0,4

24,5

Um suporte que se fixa a carroceria com parafusos pela parte superior.

DDA-LH18C
NUmero do modelo: DDA-FL-LH18

180
160 0,1

180

160

4911 avavés

186:3:0,4

¥124,5
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Controlador SCON

Controlador de posicéo

Lista de Modelos

Modelo

SCON-CB

. . . .
Vista externa Consulte nosso catalogo de controladores mais recente e solicite

a Al a confirmagcéo dos controladores mais recentes disponiveis.

Padrao Tipo de rede de campo (*1)
. il —— 2
00 de 1S Devicei'et | CC-Link i%% Compoiet | [VECIROLNKG | BIMECHAFOLNK | EtherCAT + |Etherivet/IP i%%%%q
ipo de
Especificagéo de conex&o PIO (*1 3 5
P ¢ 1 DeviceNet CC-Link Conexé&o CompoNet MECHAITIF:OLINK MECHAT”TOLINK EtherCAT | Conexao Conexé&o
conex&o conexao PROFIBUS-DP| conex&o conexdo conexdo conexao EtherNet/IP PROFINET IO
codigo de NP/PN DV cc RP CN ML ML3 CE EP PRT
tipo de E/S
Tipo de indice absoluto Multirbtagéo absoluta i
dice absoluto/Rotagéo miltipla absol
codificador apli¢aveCB/AGM | CB/CGB LC/LCG nelce sbsoluto/Rotagao milila absoluta
(Nota) O tipo de indice absoluto n&o pode ser usado no controle de trem de pulsos e no controle MECHATROLINK-II.
(*1) Observe que as especificacbes de rede ndo podem ser operadas no PIO ou no trem de pulsos. O tipo PLC (LC/LCG) n&o pode ser conectado ao trem de pulsos.

Modelo do controlador

* O motor de 200 W usado pelo DDA é maior do que um motor

y Posicionador de eixo Unico tipo <SCON> Modelo

SCON L] L]

Série

L1 - [

normal de 200 W, portanto, o tipo de motor

O controlador sera de 200S e seu tamanho sera maior que o do motor de 400W.

L1

2

Tipo Tipo de motor Tipo de codificador Tipo de E/S Cabo de E/S Fonte de energia
‘ I ‘ I Comprimento Tensdo
Tipo de alta funcionalidade Tipo absoluto de indice PIO NPN (Padréo) LWIEH MECHATROLINK-II Sem cabo
Tipo em conformidade com a categoria de seguranga Tipo absoluto de rotagdo muiltipla PIO PNP 28 PROFIBUS-DP 2m (Padréo)

Tipo equipado com PLC

DeviceNet =03 therCAT

* Quando uma rede de campo

Para motor de 200W

Categoria de seguranca: tipo equipado com PLC

CompoNet =28k therNet/IP

Para motor de 600W

A especificagéo foi selecionada,

C-Link ZEAIPROFINET 10

O cC 1to do cabo
de E/S sera "0".

* Consulte nosso catalogo de controladores mais recente e solicite a IAl a confirmac&o dos controladores mais recentes disponiveis.

ECHATROLINK-I, Il

Configuragao do sistema

y Quando o Controlador SCON estiver conectado

PLC (a ser fornecido pelo cliente)

Fornecido com o controlador

Cabo plano de E/S
Modelo: CB-PAC-P10020

Unidade de resistor regenerativo
Modelo: RESU-2/RESUD-2
(Para mais detalhes, entre em contato com a IAl.)

Painel de ensino

com tela sensivel ao toque
Modelo: TB-02-y

(Consulte o catalogo individual

do TB-02 para obter
mais detalhes.)

-
{

Padréo: 2m
I, ] .
I
oo
Cabo do motor Rede de campo
Modelo: CB-X-MAyyy (LT18CY)
CB-XMC-MAyy§ (LH18Cy) (I,
{J {] O
{1 3 ]

SCON

Fornecido com o atuador 1

Cabo do codificador
Modelo: CB-X3-PAyyY

Fonte de q
" - Ci
alimentacdo pricipal

acionamento monofasico de 200 VCA (a ser fornecido pelo cliente)
Requerido apenas para modelos que atendam aos requisitos da categoria de seguranca.

Certifique-se de usar um filtro de ruido na fonte de alimentagéo.
Para modelos recomendados,

" Por favor, entre em contato com a IAI.
[cuito de corte da fonte de "

*1 O diagrama de fiacéo é diferente para
modelos com freios.
Consulte a pagina 13 para obter mais informagoes.

]

software compativel com PC

Vers&o com conexdo RS232
Model: RCM-101-MW

versdo com conexdo USB
Modelo: RCM-101-USB

(Para mais detalhes, entre em contato com a IAl.)
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Controlador de Programa

Modelo P Q SOL

sobre

Tipo de grande capacidade

Ti Tipo d d idad
'po po de grande capacicade (Especificacdo da categoria de seguranca)

Tipo de alta funcionalidade

Tipo de alta funcionalidade
P (Especificagdo da categoria de seguranca)

-
‘.| FRRENE
SEEER Y

Vista externa

Tipo de grande capacidade Tipo de grande capacidade Modelo de alta e A Sy PSR
Descrigdo que pode controlar compativel com a categoria de funcionalidade que 9 N gurang o P
A " . ~ . . tipo de alta funcionalidade
até 6 eixos / 2.400 W seguranca 4. permite operagdo em até 8 eixos.

* Consulte nosso catalogo de controladores mais recente e solicite & IAl a confirmagéo dos controladores mais recentes disponiveis.

Modelo do controlador

y Programar Modelo de tipo multieixo <XSEL>

(Detalhes do 1° eixo) (Detalhes do 2° ao 8° eixo)
A
~ N ~ N Para modelos
XSEL  — | = | — | | = | | — | [ = | | [ | | | —| subsequentes, por favdr
: Entre em contato com a IAL
gaie Tipo CNOunrgggddoe Motor Codificador Opgéo Motor Codificador Opgéo ©em eonao coma
Machados Tipo Tipo Tipo Tipo

Tipo de 6 eixos 1 eixo

Tipo absoluto de indice |

Tipo de categoria de seguranca de 6 eixos

l

Tipo absoluto de rotagéo multipla

Tipo de 8 eixos 8 eixos

Tipo de categoria de seguranga de 8 eixos

(O tipo P/Q tem até 6 eixos) Ele pode operar simultaneamente atuadores

(robd de eixo tnico e cilindro ROBO), além do motor
Notas DDA, em um (nico controlador.
Para atuadores conectaveis que n&o sejam o motor DDA,

Para motor de 200W

Para motor de 600W
entre em contato com a IAl.

* Consulte nosso catalogo de controladores mais recente e solicite & IAl a confirmagao dos controladores mais recentes disponiveis.

Configuracao do sistema

y Quando o Controlador XSEL estiver conectado

=
1A1
PLC
- (A ser fornecido pelo cliente) Opgéo
ﬂ de resistor regenerativo Fornecido com o controlador Painel de ensino

o com tela sensivel ao toque
Modelo: RESU-1/RESUD-1 Cabo plano de E/S Modelo: TB-02-y a
E (Para mais detalhes, entre em contato com a IAl.) Modlilo: CB-X-P10020 (Consulte o catalogo
O O Padréo: 2m individual do TB-02
para obter mais detalhes.)

Fornecido com o atuador

Cabo do motor
Modelo: CB-X-MAyyY (LT18CY)
CB-XMC-MAY

Rede de campo

LH18CY)

O 3 O 0 .
0 O O :
-
BOM Cabo do codificador

* Certifique-se de usar um filtro de ruido na software compativel com PC
3 Vers&@o com conexdo RS232
fonte de alimentag&o.

Modelo: IA-101-X-MW
Para modelos recomendados,
versdo com conex&o USB
Por favor, entre em contato com a IAI.
Modelo: IA-101-X-USBMW

(Para mais detalhes, entre em contato com a IAl)

Modelo: CB-X3-PA

priricipal: Monofasica 200 VCA
ofrifasica de 200 VCA

Consulte a pagina 13 para obter mais informagées. Circuito de corte da fonte de acionamento (a ser fornecido pelo cliente)
Requerido apenas para modelos que atendam aos requisitos da categoria de seguranca.

** O diagrama de fiagéo é diferente para
modelos com freios.
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Precaucbes

Motor de acionamento direto DDA (CR)

y Instalagao

i

Montagem
superficie

Orientagdes de Instalacdo

Montagem
vertical

Teto
montar

Montagem
horizontal

(Nota) Utilize este produto it -0 em uma superficie de
com de dissi de calor equi asde
uma placa de aluminio de 450 mm de largura x 450 mm de
I x 12 mm de Se as de instalagéo e

Para caracteristicas de dissipagéo de calor inferiores, consulte a IAI.

™~
||

igirem

*
Para modelos com freio e saida de cabo voltados para baixo, é

necessario um furo de passagem.

y Tipo de operagao

Este produto esta disponivel em 2 tipos de operagéo, dependendo das condi¢des de funcionamento.
Verifique as caracteristicas e precaucdes de cada tipo antes de usar.

Tipo de operacéo

Tipo absoluto de indice

Tipo absoluto de rotagéo multipla

Tipo de controlador SCON-CB | XSEL(*1) SCON-CB XSEL("l)
Faixa de operagdo 0~359,999° +9.999° (+2.520°) mAx. *(
Quantidade maxima de movimento em N o ] ]
360 *, 2
um Unico comando de movimento. 180°("2) Acima da faixa de operagao

Rotacao ilimitada

Sim (*3)

Néo

operacao de retorno para casa

N&o é necessario

Né&o é necessario (*4)

Bateria absoluta

N&o é necessario

Obrigatério

) é para 20 bits

-

alcancar a posicédo desejada.

(*1)A especificacéo de alta resolugdo s6 pode ser conectada ao SCON-CB.

(*2)Quando o tipo de indice XSEL se desloca mais de 180° a partir da posi¢do atual, ele gira em uma dire¢céo que requer uma distancia de deslocamento menor para

Portanto, observe que o sentido de rotagdo muda de acordo com a posi¢éo atual e a distancia percorrida.
Se vocé deseja especificar a direcéo do deslocamento, use 0 SCON-CB.

(*3)0 tipo de indice pode ser girado infinitamente em uma determinada diregéo, mas na verdade ndo pode continuar girando na mesma direcédo sem parar.
Assim como um motor comum, ja que a distancia maxima de deslocamento por comando do controlador XSEL é de 180°.
Se vocé deseja permitir que o motor gire continuamente, use 0 SCON-CB.

(*4)O retorno a posicéo inicial € necessario para o codificador absoluto de multiplas rotagdes durante a configuracéo inicial e a substituicdo da bateria absoluta.

y Controladores

Para o DDA com motor de 200 W, as dimensdes externas do controlador SCON-CB serdo as mesmas do motor de 400 W. (Entre em contato com
a |Al para obter detalhes sobre o controlador SCON-CB.)

yUma e duas unidades de resistor regenerativo séo necessarias para LT18Cy e LH18Cy respectivamente para operar um motor DDA com o

SCON-CB.

yAo operar o(s) motor(es) DDA com o controlador XSEL, sao necessarias unidades de resistor regenerativo, conforme mostrado abaixo.

Numero de motores DD 1 | 2 3 4 5 6 7 8
Ndmero de LT18Cy 1 2 3 4
unidades de .
resistor regeneratjvo LH18Cy 2 | 4 (N4o foi possivel conectar)

YO ntmero maximo de motores DDA que podem ser conectados ao controlador XSEL é de 8 unidades para o tipo LT18C.
e um maximo de 2 unidades para o tipo LH18C.

Observe que, quando o motor DDA é operado com o0 SCON-CB, o motor néo pode ser conectado a
A funcéo de gateway ROBO Cylinder do controlador XSEL.

yCélculo do valor da fonte de alimentacéo: Tipo LT18C: monoféasico 600W, trifasico 200W.
Tipo LH18C: monofasico 1.200W, trifasico 600W.

16
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Selecionando o motor DD

Condic¢des para Selecéo

Os seguintes pontos devem ser verificados para determinar se o motor DDA pode ser utilizado de acordo com as condi¢des
especificas exigidas pelo cliente:

EY verificar as condigges de carga

I O cliente deve confirmar que, em condicdes reais de uso, os trés pontos a seguir ndo excedem os niveis maximos permitidos, conforme especificado para o motor DDA.

[1] Carga de empuxo A carga total do(s) dispositivo(s) montado(s) no atuador
[2] Momento de carga aplicado O momento de carga total do(s) dispositivo(s) montado(s) no atuador
[3] Inércia da carga Ainércia de carga do(s) dispositivo(s) montado(s) no atuador
J=1/8xMxD 2 [kg-m2] J=MxR2+1/8xMxD 2 [kg:m2] J=1/12 x M x (a2 + b2) [kg-m?] J=MxR2+1/12xMx (a2 +b 2)[kg-m2]
Dim . Dm__ <> '
o Y Z
_——
1 N < b [m]
[m] /
Centro de
C:Jr:;rc aze R [m] | _ rotagio ~ sou]
Massa: M [kg] Massa: M [kg] sou] Massa: M [kg] Massa: M [kg]
Pl Verificar as condigdes de funcionamento Area de Operacao Continua

Verifique a distancia, velocidade, aceleragédo, desaceleragdo, tempo de parada e outras
condicBes em operacéao real, comparando-as com as especificagdes do motor
DDA, para determinar se 0 motor DDA pode ser usado nas condicdes operacionais

aplicaveis. B 0ips = —| £
; istenci g Eu ’/,,? 52-5
Entre em contato com a IAl para obter assisténcia. /%/
% | g
0 1080 16001800 800 1440 .
Velocidade angular [graus/s] Velocidade angular [graus/s]

LT18Cy tipo LH18Cy tipo
ElGuia de Tempo de Viagem

O tempo de deslocamento varia de acordo com a inércia da carga. Consulte as tabelas abaixo para verificar os dados de tempo de deslocamento.
* Os dados nas tabelas s&o apenas para referéncia e ndo garantem os tempos de viagem reais.

LT18Cy

Limite inferior de inércia de carga [kg-m2 ] 0] 0,005 0,01 0,02 0,03 0,04 0,05 0,06 0,07 0,08 0,09 0,1 0,2 0,3 0,4 0,5

Limite superior de inércia da carga [kg-m2] | 0,005 0,01 0,02 0,03 0,04 0,05 0,06 0,07 0,08 0,09 0,1 0,2 0,3 0,4 0,5 0,6

Tempo de deslocamento a 45° 0,09 0,10 0,11 0,12 0,13 0,14 0,15 0,17 0,19 0,21 0,23 0,39 0,62 0,70 0,87 1.11

[seg.] Tempo de deslocamento a 90° [seg|] 0,12 0,12 0,14 0,16 0,17 0,18 0,20 0,22 0,24 0,26 0,29 0,48 0,73 0,83 1.02 1.23

Tempo de deslocamento de 180° [seg.] 0,17 0,17 0,19 0,21 0,23 0,24 0,27 0,29 0,32 0,35 0,37 0,60 0,89 1.01 1.22 1,42

Tempo de deslocamento de 270° [seg.] 0,22 0,22 0,24 0,26 0,27 0,29 0,32 0,35 0,38 0,41 0,44 0,69 1,00 1.14 1,36 1,68
(Nota) O tempo listado na tabela acima é a duragdo desde o recebimento de um comando de deslocamento até a convergéncia dentro da faixa de 1ento de 0,028 graus (aprc ite 100 segundos de arco).
LH18Cy

Limite inferior de inércia de carga[kgmz] 00005 | 001| 002 | 002| 003| 004| 006| 008| 010| 015 02| 03| 04| 06| 08| 10| 12| 14

Wiife sipeiy e HSEndE camE 0,005 | 0,01 {0,015 | 002 003| 004| 006| 008| 01| 015 02| 03| 04| 06| 08 1| 12| 14| 18

[kg-m2] Tempo de deslocamento a 459[@4398 | 0,096 | 0,096 | 0,097 | 0,099 | 0,104 ¢,113 0,12 {0,126 | 0,140,157 (0,207 | 0,257 | 0,352 | 0,447 | 0,53 | 0,629 | 0,795 | 0,875

Tempo de percurso a 90° [seg.] 0,129 (0,128 | 0,127 | 0,128 | 0,131 | 0,136 ¢,144 | 0,153 | 0,163 | 0,184 | 0,208 | 0,268 | 0,329 [ 0,44 | 0,549 (0,646 |0,758 | 0,941 | 1,035
Tempo de percurso a 180° [seg.] 0,192 | 0,19 | 0,190,191 {0,193 | 0,199 ¢,207 |0,215 | 0,225 | 0,249 | 0,279 | 0,354 9,428 |0,562 | 0,692 (0,806 [0,933 | 1,133 | 1,257
Tempo de percurso a 270° [seg.] 0,254 | 0,252 | 0,252 | 0,253 | 0,256 | 0,262 | 0,27 | 0,278 | 0,288 9,312 |0,341 | 0,42 | 0,504 | 0,655 0,800,925 | 1,064 |1,274 | 1,415

(Nota) O tempo listado na tabela acima é a duracdo desde o recebimento de um comando de deslocamento até a convergéncia dentro da faixa de posicionamento de 0,028 graus (aproximadamente 100 segundos de arco).
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Cabos

Motor de acionamento direto DDA (CR)

Nimero do modelo CB-X-MAEEE

* Por favor, indique o comprimento do cabo (L) em libras
esterlinas (E££), maximo de 30 m, por exemplo, 080 = 8 m

D)

1)

Lado do controlador

Raio de curvatura minimo r = 51 mm ou mais (Condicdo
de curvatura dinamica)
* Apenas o cabo pararobd esta disponivel para este modelo.

Nimero do modelo CB-XMC-MAEEE

 Lado do awador |

Sinal de cor fia fiagao fi°

Verde P Brando 0,75 pol 2 Preto
Vermelho U 1 (crimflado) 3 W P Verde 4
0,75 m?
Branco V| Preto 2
w 34

* Por favor, indique 0 comprimento do cabo (L) em libras
esterlinas (EEE), méaximo de 30 m, por exemplo, 080 = 8 m

(Vista frontal)

Raio de curvatura minimo r = 55 mm ou mais (Condigdo
de curvatura dinamica)
* Apenas o cabo para robd esta disponivel para este modelo.

Numero do modelo CB-X3-PAEEE

Lado do atuador

16 Verde Pi Brando 1,25 quadiado
Vermelo U 1 Preto|crimpado) 3 W PE
Vefde
125m?
Branco | Preto 23
w 3 7

* Por favor, indique o comprimento do cabo (L) em libras
esterlinas (EEE), méximo de 30 m, por exemplo, 080 =8 m

(41) L (49

(910)

1 (o

1)
—

Lado do controlador

(Vista frontal)

Lado do atuador

Raio de curvatura minimo r = 58 mm ou mais (Condicéo
de curvatura dinamica)
* Apenas o cabo pararobd esta disponivel para este modelo.

Numero do modelo CB-DDB-BKE££EE

(15)

(Vista frontal)

Sinal de cor da fiacdo N

10
= = 11
= E5av | 1% - A
[Brancorverde oV 13 1 1
zcuaes | L5 26
= CRHEEP 25 1
= O 24
= RSV 23 1
= = ]
= g
= o | N°. Cor do sinal Fiacdo |
BrancalAzul At 1 ml T 1 Branco/Azul
AWG26 | Branco/amareio] A— = T =2 BrancolAmarelo
(sotate) [ smmmvemere | BT 3 i 3 preo—
Branca/Preto B— 4 T 4 Branco/Preto
:mmmm ZL g 1l T !L E BrancoiRoxe
¥ 7 7 T aocsnas
e o ] & =
Romo T4 £ o] = G T
Cinza 15 [e] > D Laranja (crimpado)
I3 i = Verde
Preto 17 L 2 [ BAT+ | oo
L) Z0 f1 3 [ BAT—| cma
Fonarela 21 4 VCC [ v
= 55 5 | GHD | Pe
A proteao é fixada ao capd por m 8 L5 Brancoiverde
o de renager o rotedovangada 8+
B BET Amarelo

= Por favor, indique o comprimento do cabo (L) em libras
esterlinas (£), méximo de 20 m, por exemplo, 080 =8 m

J11SF-03V-KX
Cor do fio Sinal N°.

J11SFM-03V-KX

Cor do sinal Fiago

(a.9) (16.7)

#5.4)

| \I

Lado do controlador

(Vista frontal)

AWG20 AWG20
Vermetho Prato 2 2 - Preto
Branco FG | 1 1 FG Branco

(29.3) (8.4)

=]
a

Lado do atuador

(Vista frontal)
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IAl Group Worldwide Support Information

~Technical Support at USA, Europe and Asia OCEANIA~ IAl Group Headquarters
2 factories and 31 sales offices in Japan

(-]

e
7 N
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United States of America 2

b el GA Branch Office O

& Western Region

® USA Headquarters & Western Region

2690 W. 2371h Street, Torance, CA 90505, USA
+1.310-891-6015 +1-310-891.0815
= Info@lalus.com I wvw.intelligentactuater.com
® Midwest Branch Office

110 East Stale Parkway, Schaumburg, IL 60173, USA

BEW +1-847.908.1400 +1-847.908-1399
Info@lalus.com

® Southeast Branch Office

1220 Kennestone Circle, Sulte 108, Marletta, GA 30066, USA

+1.678-354.9470 +1.678-354.9471

Info@lalus.com
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Q
1Al Industrieroboter GmbH

CBD Mecanica Industrial lida.

Brazil & & Europe = ) (&) )

Fua Josh Tanogiro. 261.Via Monte Slon.0B613-123.Suzano-Sio Paulo Brazil Ober der ROIh 4, D-65824 Schwalbach am Taunus, Germany
B +5511-4745.3939 +55.11-4745.3949 B +499(0)6196.88950 X8 +49(0)6196-889524
TR vendas@cbd.combr www.cbd.com.bt Infoial. gmbh.de www lal-aulomation.com

IAl Industrieroboter GmbH, Ober

IAl America, Inc.
Headquarters: 2690 W. 237th Street, Torrance, CA 90505 (310) 891-6015 110 der Roth 4, D-65824 Schwalbach am Taunus, Alemanha; IAl (Xangai)
Chicago Office:E. State Pkwy, Schaumburg, IL 60173 (847) 908-1400 1220 Co., Ltd.
Atlanta Office: Kennestone Circle, Suite 108, Marietta, GA 30066 (678) 354-9470 Centro de negécios Jiahua de Xangai A8-303, 808,

) ) Honggiao Rd., Xangai 200030, China IAl
www.intelligentactuator.com Robot (Tailandia) Co., Ltd.
As informagdes contidas neste folheto do produto 825 Phairojkijja Tower 7° andar, Debaratana Rd., Bangna Nuea,

Bangna, Bangkok 10260, Tailandia

podem ser alteradas sem aviso prévio devido a melhorias no produto.



