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Quality and Innovation
ROBO CYLINDER® série RCP4W
ROBO

C CYLINDER

O/ > -
u bs )' \) (W]

2 oV
"

Oy &_‘)‘)U

20 O AR
€
'.))"Jt)‘; &) A <
O D O
N e R,
SR S
& (&) y ; () . .*° .
50 () © S KA X
k| -2 - {! . (2]
)’({) Syt k:}\,\ )
ovos Ol oo Yec
L O&

2500 oo ‘.{1.,;:“‘\_‘).
et PR G AN :

www.in telligen tac tua parar.com



Machine Translated by Google

ROBO
€C CYLINDER

Uma inovacéao para cilindros ROBO do tipo deslizant

Desempenho a prova de poeira e respingos

IP65, além de flexibilidade na configuracéo da ins

Caracteristicas

Uma estrutura especial onde a base € posicionada de cabega para baixo para que a abertura fique na parte inferior, o
que permite alcangar, pela primeira vez com cilindros ROBO do tipo deslizante, um alto desempenho a prova de poeira

] ‘ Desempenho a prova de poeira e respingos de acordo com a classificagéo IP65.

e respingos de IP65.

Marcacao IP

Primeiro digito

Protecéo contra o corpo humano e objetos sélidos.

Segundo digito “

Prote¢éo contra a entrada de agua

Classes IP _

Classe IP Descricao Produtos IAl aplicaveis
) . Totalmente protegido contra a entrada de p6é no
Objetos sélidos | gquipamento.
IP67
A Mesmo quando o equipamento esta submerso em o decontol desiante
ua 2 2 ~ . X
9 4gua, a 4gua ndo entra no equipamento. RCP2W-SA16C
. . Totalmente protegido contra a entrada de p6 no e
Objetos s6lidos | equipamento
. Tipo de controle deslizante Tipo de controle deslizante
RCP4W ISWA/ISPWA
IP65
, ﬁ' !
- - o -
A O equipamento néo sofre nenhum efeito prejudicial, mesmo o 2 e
ua
J quando atingido diretamente por jatos de agua vindos de qualquer direcéo. " g
Tipo de haste do motor de pulso ~  Escadade robo
RCP2W-RA4C/RA6C IX-NNW
) . Poeira que afetaria o funcionamento do
Objetos sblidos | g equipamento néo entra no equipamento. » :&
|p54 . = N . Servomotor de 24 V tipo haste
O equipamento néo sofre nenhum efeito nocivo, mesmo RCAW-RAS/RA4
Agua quando atingido por respingos de agua vindos de Tipo de haste de alto empuxo Servomotor de 200V tipo haste
qualquer direg&o. RCP2W-RAL0C RCS2W-RA4
) . Poeira que afetaria o funcionamento do
Objetos sdlidos | g equipamento néo entra no equipamento.
IP50
Pinca pequena (tipo & prova de poeira)
Agua O equipamento ndo esta protegido contra agua. RCP2W-GR




Machine Translated by Google

RCP4W

eiyeginigoy va de respingos da IAl (série ISWA) foram reduzidos em aproximadamente 60% na area da secéo transversal,
a@ mpenho de resisténcia a respingos caracteristico dos robds ISWA. (A reducéo de 60% é baseada na

80 entre os modelos ISWA-S e RCP4W-SA5C).

compara
ISWA | RCP4W
Tipo L | Tipo M Tipo S I SA7C SAeC SASC
* * . - . .
: XN E
o | 9| §
155 125 94 77
(Largura do atuador) (Largura do atuador) (Largura do atuador) (Largura do atuador) (Largura do atuador) (Largura do atuador)
100 a 1200 100 a 1000
. B . B De 100 a 600 (Disponivel De 100 a 700 (Disponivel De 100 a 600 (Disponivel De 100 a 500 (Disponivel
Curso (mm) (Disponivel em (Disponivel em ) ) ) )
) ) em incrementos de 50) em incrementos de 50) em incrementos de 50) em incrementos de 50)
incrementos de 50) incrementos de 50)
VG DERIRE) 1000 1000 800 530 400 330
(mm/s)

Pode ser montado na parede ou pendurado no teto.

Suportes para montagem na parede e suportes para montagem no teto estéo disponiveis como opcionais, 0 que aumenta
significativamente a liberdade de instalagéo.

Suporte de teto (suporte a esquerda) Suporte de teto (suporte a direitaMontagem na parede de lado a esquerda Montagem na parede de lado a direita
(Codigo da opgéao: HFL) (Codigo da opgéo: HFR) (Codigo da opgéo: TFL) (Codigo da opgéo: TFR)

Parte superior da mesa

Pode ser instalado em todos os

Lado diaito da mesa

quatro lados: superior, inferior, esquer
A direita da mesa

A mesa, posicionada de forma a envolver o atuador, possui furos
roscados nos quatro lados: superior, inferior, esquerdo e direito, para
aumentar a liberdade de instalagdo do atuador.

Graxa padréo Opcional

Escolha da graxa
Graxa industrial

Vocé pode selecionar graxa industrial (Daphne Eponex n° 2) (padréo) ou RS Selecionavel
graxa de grau alimenticio (Medallion FM n° 1) para as guias e o fuso de
Eponex n° 2 Medallion

esferas do atuador.
FM ne 1

graxade

qualidade alimentar
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ROBRO

€C CYLINDER

Note que, na série RCP4W, a carga (til horizontal, os

momentos dinamicos admissiveis, o0 comprimento da carga
em balango e o curso maximo variam dependendo se o atuador
€ operado com seus suportes em ambas as extremidades

fixos (ambas as extremidades fixas) ou com apenas o
suporte de montagem do lado do motor fixo em uma
configuragéo de balanco (balanco).

specificagdes basicas (ambas as extremidades fixa

(Cantieven

Bola Maxi- | Aceleragdo o - Momento dinamico Comprimento
Largurado | proeon ey s ©) Carga util horizontal (kg) Repetibilidade de admissivel (Nem) da
Tipo de sgrie atuador tipo posicionamento Curso (mm) Pégina
(mm) Maxi- Aceleragéo (mm) Em Mb Mc carga em
chumbo (mmyelocidade mﬁ‘ﬁgf“" mae Aceleragao nominaimaxima balanco (mm)|
10 330 5 2 i i
SASC 55 35 [ ] 3449 8 125 190 a 500 (Disponivel em 5
5 165 10 4 incrementos de 50 mm)
12 400 75 i i
RCPAW | sA6C 62 2] 03 | o6 0,02 47 | 67 | 1 150 100 a 600 (Disponivel em P7
6 200 15 36 incrementos de 50 mm)
16 530 10 i i
SATC 77 56 [] 61 | 881§ 175 100 a 700 (Disponivel em P9
8 265 20 8 incrementos de 50 mm)
Cantileve
Bola Maxi- | Aceleragéo o - Momento dinamico Comprimento
Largurado | \1oior passo da mée ©) Carga util horizontal (kg) Repetibilidade de admissivel (Nem) .
Tipo de sgrie atuador tipo rosca posicionamento Curso (mm) Pagina
1 Maxi- Aceleragdo carga em
() i ¢ (mm) Em Mp Mc
(mm) velocidade mng‘“ mée Aceleragdo nominaiméaxima balango (mm)
10 330 15 0,5
SASC 55 35 [] o I 17 | 254 75 P5
512 400 23 15 i
RCP4W SA6C 62 42 D 0,3 0,6 +0,02 243455 90 150 méx. P7
6 200 4,5 25
SATC 77 56 ] L 550 &l 3 31 | 448 105 P9
8 265 7 4 i
Fornecido com o controlador
FLe Cabo PIO
<Ndmero do modelo: CB-PAC-PI0020>
Comprimento padréo: 2m
| Painel de ensino sensivel ao toque
J 4
Tipo de conexdo RS232
tipo de conexdo USB
5m
-l IEE | Fonte de alimentacéo de 24 VCC
Fornecido com o atuador
‘ Cabo integrado para motor/encoder ‘
Cabo padréo
<NUmero do modelo: CB-CA-MPA oo /
Cabo do robd /
<Numero do modelo: CB-CA-MPA [ Re>
Comprimento padr&o: 1m / 3m / 5m iRl FEoNER Fornecido com a especificagag
*O controlador anterior absoluta simples.
—_— — : 1 era 0 PCON-CA Unidade de bateria absoluta
} Ny i <Numero do modelo SEP-ABU>

Atuador série RCP4W

| Bateria absoluta simples ‘

<Numero do modelo AB-7>

* Consulte nosso catalogo geral de controladores e/ou entre em contato com a IAl para outros modelos de controladores.
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RCP4W

weenw — 11— - J-C_J1-CJ1-C1-0[1
Série Digite o cédigo Tipo de Tipo de parafuso de Curso Controlador Opgdes
codificador motor esferas (mm) aplicavel Comprimento do cabo
o atuador 55 mm Liderar 5 N/MSEL do cabo pela esquerda
o atuador 62 mm Liderar 6 N/RSEL docabo  pela direita
o atuador 77 mm Liderar 8 imento adicional de aluminio

Especificacéo de graxa designada
G1/G3/G4)

de grau alimenticio (graxa comestivel)

icacdo do lado ndo motorizado

e de teto

(esquerda)

Designagéo

e de teto

(direita)

de comprimento

Cabo do robd

e de parede

na lateral esquerda.

(Pode ser ajustado em incrementos de 50 mm.)

e de parede

na lateral direita

M pirecso de saida do cabo (opcional) Voce  Codigo:
pode selecionar uma das trés direcdes de saida do cabo a seguir.
Caso nenhuma direcéo seja especificada, o cabo sai pela parte traseira.

com agua.)
|

Cadigo: ERleelelt

Saida pela traseira

Saia pelo lado Saida pelo lado direito.

Cadigo da opgéo

esquerdo.

Cadigo da opgéo

Normalmente, aplica-se graxa industrial nas guias e no fuso de esferas do atuador. Vocé pode

(padréo)

Cadigo da opgéo:

M Graxa de grau alimenticio (Graxa comestivel)

substituir essa graxa por graxa de grau alimenticio (graxa comestivel).

u Codigo do suporte de montagem do atuador :
Vocé pode alterar o suporte de fixagéo do atuador para que ele possa ser
instalado diretamente no teto ou na parede (esquerda ou direita).

=) S
@o%u@ ,ﬁ;a(go‘.

&

Suporte de teto
(suporte instalado)

Suporte de teto

Montagem horizontal )
(suporte instalado a

Montagem na parede de
lado a esquerda

Cadigo da op(;ao

(padrao)

Cadigo da opgao:

a esquerda)

Cadigo da op(;ao

direita)

Cadigo da op(;ao

~— Precaucdes de manuseio

| Codigo adicional do revestimento de alumita :
O atuador possui revestimento de aluminio, mas este foi removido
nas areas usinadas da mesa e nos suportes de montagem dianteiros

e traseiros. Esta opcéo adiciona revestimento de aluminio nessas
areas. (Esta opcéo é recomendada caso o atuador entre em contato

Especificagdo de graxa designada

Substitua a graxa aplicada no fuso de esferas, na guia linear e na
superficie deslizante da haste do atuador por uma graxa que
gere pouca poeira, adequada para ambientes limpos.
(G1: Graxa Kuroda C, G3: Graxa AFF, G4: Graxa AFE-CA)

| Cadigo de especificacédo do lado oposto ao motor : _
Vocé pode alterar a posi¢éo normal do cursor do atuador (lado
do motor) para o lado oposto ao do motor.

FR, TFL, TFR * Os lados direito e esquerdo do suporte de parede representam as diregdes vistas do lado do motor.

Consulte as paginas 11 e 12 para desenhos detalhados.

Montagem na parede de
lado a direita

Cadigo da opqao

1. Este atuador ndo pode ser usado em aplicac6es onde entre em contato direto com alimentos que serdo vendidos.
anormais, falhas ou redugéo da vida util.

Ruidos/vibragdes anormais, falhas ou reducéo da vida Gtil podem ocorrer.

4. O atuador deve ser instalado na horizontal. Ele pode ser pendurado no teto ou montado na parede somente se for utilizado um suporte especifico.

5. Se o0 atuador for usado em um ambiente sujeito a poeira ou respingos de agua, fornega ar pela porta de suprimento de ar localizada na parte traseira do atuador.
Atuador (purga de ar). Para informagdes sobre a quantidade de ar a ser fornecida, etc., consulte a pagina do modelo especifico.

6. Consulte a IAI para ambientes especiais (como, por exemplo, quando se utiliza um fluido refrigerante quimico diferente da agua).

2. Mantenha a aceleracdo/desaceleragéo no valor maximo ou abaixo dele. Se o atuador for operado além da aceleracéo/desaceleragcdo maxima (0,6 G), poder&o ocorrer ruidos/vibragdes

3. Mantenha os momentos de carga admissiveis e o comprimento da carga em balango dentro dos valores permitidos. Se o atuador for operado além dos valores permitidos,
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RCP4W-

ASC

Atuador deslizante ROBO Cylinder a prova de respingos, largura: 55 mm

Motor de pulso Especificagdo de acoplamento

Modelo

de pulso
incremental *
Selecione também o c6digo
“I" para a especificago absoluta
simples.

i 5

RCP4W — SA5C — - — 35P
Especificacdo )
- . __ Tipode
Unid Série Tipo - Tipo de motor
codificador
35P: Tamanho do motor
I: Especificacao

Liderar ~—— AVC — Controlador ~~ Comprimento docabo  Opgdes
10 :10mm 100 § 100mm apl icavel N: Nenhum Consulte a lista de opcoes
5:5mm P3:PCON/MSEL P:im abaixo.
500 : 500 mm P5:RCON/RSEL s:3m
(Pode ser ajustado M:5m
em X [ [W] e ianagaa de comprimento.
incrementos de 50 mm.) R [][] cabo do robs

Com a série RCP4W, a carga Util permanece a mesma mesmo
quando a velocidade é aumentada.

No entanto, a carga (til diminuira se a aceleracéo for aumentada.
Consdulte a tabela abaixo.

Diagrama de aceleragao/desaceleragdo versus carga itil [Suportado
em ambas as extremidades]

Carga atil (kg)

| e

00,60,50,40,30,20,10,0
Acelerago/desacelerago (G)

Diagrama de aceleragao/desaceleragao versus carga (il [Cantilever]

8

(2) A carga Util varia dependendo da aceleragao/desacelerag&o. O limite superior de
A aceleracdo/desaceleragéo é de 0,6 G.

N&o entrard em contato com a agua.

(1) Este atuador foi projetado exclusivamente para instalagéo horizontal. Ndo pode ser instalado verticalmente.
Ao pendurar o atuador no teto ou monté-lo na parede, certifique-se de usar um suporte especifico opcional.

(3) O conector de emenda do cabo néo é a prova de respingos, portanto, instale o conector em um local onde ele

(4) Consulte a pagina a direita para o comprimento do tubo de ar e a taxa de fluxo de ar ao implementar a purga de ar.

Carga il (k)

2 I

00,60,50,40,30,20,10,0

Acelerago/desacelerago (G)

M Carga util por aceleragéo/desaceleragéo

pecificagdes do atuador

M | cads e cargas Uteis M Curso e velocidade maxima
Liderar. |Caraa Gtil horizontal méxima (ka) Méxima Repetibilidade - _ AVC LOREMD
Ntmero do modelo derar da forga de empuo de posicionamento Liderar (em incrementos de 50 mm)
(mm) R Cantilever (mm)
as extremidades (N) 10 330
RCP4W-SA5C-I-35P-10- [D}P3- 10 5 15 66,9 1002500
0,02 )
RCPAW-SA5C-I-35P-5-[O}P3- 5 10 2 178 icremenos d shinm) ° 199

Legenda 1@50 2 Com@nm do cabo 3 Op

(D Golpe

(unidade: mm/s)

@Comprimento do cabo

Curso (mm) Tipo Simbolo de cabo Preco padrdo
100 P(1m) -
150 Tipo padrdo S(3m) -
M(5m) -
200 X06(6m)  ~  X10 (10m) -
250 ~ -
- especil X11(11m) X15 (15m)
300 X16 (16m) ~  X20 (20m) =
350 RO1 (1m) ~  RO3(3m) -
200 RO4 (4m) ~  RO5 (5m) =
Cabo do robd RO06 (6m) ~ Ri0(10m; -
450 RIL(11m)  ~  RI15(15m B
500 R16 (16m) ~  R20 (20m -
O] Opgoes Especificagdes do atuador
Nome Cédiga de opcdo Cansulte a pAgina Item Descricdo
Saida de cabos pela face esquerda Al —P4 istema de Fuso de esferas y8 mm i C10
ici +0,02 mm
Saida de cabos pela face lateral direita A3 —P4 R > de posicionamento
perdido 0,1 mm ou menos
R i , adicional de aluminite AL —P4 — "
Momento estatico Suportado em ambas as extre Ma: 5,9 Nem Mb: 8,4 Nem Mc: 13,7 Nem
E: ificacdo de graxa designada. G1/G3/G4 —>P4 admissivel Cantilever Ma: 2,9 Nem Mb: 4,2 Nem Mc: 6,8 Nem
Graxa de alimentar (graxa GE —P4 Momento dinamico Suportado em ambas as extremi Ma: 3.4 Nem Mb: 4.9 Nem Mc: 8.0 Nem
fogbasarie
&0 do lado oposto a0 motor M —P4 admissivel () L
Suporte de teto (suporte montado & esquerda; HFL —P4 comprimento de carga Com suporte em ambas as extremidagles de 125 mm ou menos.
Suporte de teto (suporte montado a direita) HFR —P4 em balango Cantilever de 75 mm ou meno:
" o de lado & ) TEL _Pa Estrutura protetora 1P65 (com purga de ar)
ontagem na parede de lado a esquerda Temperatura ambiente de umidade de 0 a 40°C,{85% UR ou menos (sem
Montagem na parede de lado 3 direjta TFR —>P4
(*) Com base em 5.000 km de vida Gtil em viagens
comprimentos de carga em balango
Diregdes de momento de carga admissiveis N o
)
E M
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s desenhos CAD podem ser
[}

elligentactuator.com M Materiais dos principais componentes

) @ Base Aluminio extrudado (A6063) Tratamento de superficie: Revestimento de aluminio
* Consulte a pagina 11 para o desenho dimensional de @ | Mesa Aluminio extrudado (AG063) Tratamento de superficie: Revestimento de aluminio (exceto reas usinadas)
As especificagbes para montagem no teto estéo descritas na pagina (@) | suporte de montagem (dianteiroftraseiro) AlLfminio extrudado (A6063) Tratamento de superficie: Revestimento de aluminio (exceto dreas usinadas)
PA2. Cansute o desenha dimensional para as (@) | Tampa lateral Aluminio extrudado (AG063) Tratamento de superficie: Revestimento de aluminio
especificagdes de montagem na parede. (®) | Tampa do motor Aluminio fundido (ADC12) Tratamento de superficie: Revestimento de aluminio + Pintura
*1 Conecte os cabos do motor e do encoder. @ Capa frontal Aluminio fundido (ADC12) Tratamento de superficie: Revestimento de aluminio + Pintura
*2 Durante o retorno & posigéo inicial, tome cuidado para evitar interferéncias de @ Selo Borracha de uretano (U)
objetos periféricos, pois o cursor se desloca até o final mecanico. Cabo do atuador Cloreto de polivinila (PVC) * Cabo de alta flexibilidade
(9 | junta de purga de ar Sulfeto de polifenileno (PPS)
*3 Posicdo de referéncia para o calculo dos momentos. * O revestimento de aluminio foi removido nas &reas usinadas da mesa 2 e do supoe)ie montagem 3. Para adicidQak revestimento de aluminio

nessas areas, especifique a opgao "Revestimento adicional de aluminio (cédigo: AL)".

225 75 35 75 3030
2M3, 3 294H7, profundidade 4 25 4-M3, profundidade 7
T profundidade?. el B
l 4-M4, profundidade8 1‘ Conector de
i ST 5+ + ¥Fod + . jungao de cabos *1
@
»—‘ﬂ» 4 = j
-t E]*—————f—fﬁf-—f*f
—4 + =
* i \\ e + 2m)
f 35 (passo do furo alargado £0,02) 5 T
&)
L
- o1 Saida de cabos pela face
45 0 AVC 50 29 90 Salda de cabos pela face esquerda lateral direita

Largura do conrole desizante: 0

5
Largura do suporte: 67 Msu_'l"_SE e
/ ) D
Y 25 (passo do furo alargado +0,02) @

e ®
E 2
4
+

250
0O X))
+
Ful

Pl

T T
25
(a partir da superficie de montagem do atuadon) 25

-M4, 6
2-94H7, profundidade 4 75 35 75 (o mesmo do lado oposto) )]

© Posigo de referéncia para (0 mesmo do lado oposto)
deslocamento de momento *3

85 |

conp

(100 ou mais) Porta de entrada de ar 6
para purga de ar

s . b 2947, profundidade 4 0 8-M4. através de
125 20 c o = 84uro de 4.5
22,5 B \ 45 ! | a7
2:y3H7, profundidade 5 51020105 g Saida de cabos pela face esquerda
2941, profundidade 4 8M3, profundidade 6 25
30 (passo do furo alargado +0,02)
| | o4+ +
H o [
([ I rTHE 4 e o e e
2 -—|G“ =i = -—-—-—-%- ===
2 o I
= = {444 e o e e e
1
rewwe| &4 ¢ o ¥
=== 75 (passo do furo alargado £0,02)
Saida de cabos pela face lateral direita
:|.¢_,@_

. Diagrama de correlagdo entre o comprimento |
do tubo de ar e avazéo de ar. Il Forca de empuxo do RCPAW-SAS

Nota sobre a operagéo de empurrar:
\\ Ao realizar a operagédo de empurrar, certifique-se de que o
momento reativo gerado pela forca de empurrar ndo exceda
< 80% do momento dinamico admissivel (Ma ou Mb) especificado no catalogo.
w© Pressao: 0,3 MPa
- [ Na operagéao de empurrar, a velocidade de deslocamento é fixada em 25 mm/s. I
60 - |_—
B = - Forca i — L —
L S — |
. E &
015 0152025 10 20 30 40 50 60 70 80
Comprimento do tubo de ar (m) Valor limite de corrente (%)
M Dimensées e massa por traco
« O diagrama de correlag&o acima pressupde um tubo de ar com 6 mm de diametro externo. AVC 100 150 200 250 309 350 400 50 500
e 4 mm de diametro interno. (Uma junta de 6 mm de diametro externo é usada no L 385 435 485 535 585 635 785 685 735
lado do atuador.) o 324 374 424 474524 574 624 674 74
A . B 256,5 306,5 356,5 406,5 456,5 506,5 p56,5 6065 656,5
Use o diagrama de correlacdo como referéncia para determinar uma presséo e um comprimento de tubo de ar n
dequados. de f 50.d 2 de 40 NUmi s Gar C 221,5271,5321,5 371,5 42]L,5 471,5 p21,5 571}5 621,5
adequados, de forma que a vazao de ar seja de 'min ou mais (ar limpo e seco). ) 204 2514 304 354 404 454 $04 554 604
Massa (kg) | 28 2.9 31 32 3.4 35 3.7 38 4.0

* O controlador para a série RCP4W é PCON, MSEL, RCON ou RSEL.
Consulte nosso Catalogo Geral do Controlador e/ou entre em contato com a IAl.
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R P 4W — A Atuador deslizante ROBO Cylinder & prova de respingos, largura: 62 mm
Motor de pulso Especificagdo de acoplamento

Modelo
rePaw —sasc — . —ap —[J-[J— [J — [ -]
Especificagédo
i - —_— — Tipode —_— . —_ B —_— —
Unid Série Tipo codificador Tipo de motor Liderar AVC Controlador Comprimentodocabo  Opges
100 § 100mm aplicavel N: Nenhum Consulte a lista de opgdes
I: Especificagéo 42P: Tamanho dj.ﬁm 12:12mm FEFEEEEL il abaixo.
i de puiso 6:6mm . N
incremental P 600 600 mm CEREENREEL s:3m
+ Selecione também o cédigo (Pode ser ajustado LESm
I em X Designagéo de comprimento
I para a especificagao absoluta I G
P simp: ¢ incrementos de 50 mm.) R BE Cabo do robd

M Carga Gtil por aceleragéo/desaceleragéo

Com a série RCP4W, a carga Util permanece a mesma mesmo quando
a velocidade é aumentada.

No entanto, a carga (til diminuira se a acelerag&o for aumentada.
Consulte a tabela abaixo.

Diagrama de aceleragéoldesaceleragdo versus carga ttil [Suportado
em ambas as

Carga util (kg) \

5 ‘ ]

0
0,60,50,40,30,20,10,0
Acelerago/desacelerago (G)

Diagrama de aceleragao/desaceleragao versus carga (il [Cantilever]

8
6
Carga (til (kg) i
(1) Este atuador foi projetado exclusivamente para instalagdo horizontal. Nao pode ser instalado verticalmente. 4 |
Ao pendurar o atuador no teto ou monta-lo na parede, certifique-se de usar um suporte especifico opcional. !
(2) A carga (til varia dependendo da aceleracéo/desaceleragéo. O limite superior de 2 Ly
A aceleragéo/desaceleracéo é de 0,6 G.
(3) O conector de emenda do cabo n&o é a prova de respingos, portanto, instale o conector em um local onde ele o |
Né&o entrara em contato com a &gua.
g 0,60,50,40,30,20,10,0
(4) Consulte a pagina a direita para o comprimento do tubo de ar e a taxa de fluxo de ar ao imy Mtar a purga de ar.

Aceleraggo/desacelerago (G)

Especificagdes do atua

M | eads e cargas (teis M Curso e velocidade méxima
: (il A A D e Repetiildade e ADAE
Namero do modelo Liderar | oiado em da forca de empuo de posicionamento | CUrSO Liderar (em incrementos de 50 mm)
(mm) [R— Cantilever N) (mm) (mm)
12 400
RCP4W-SA6C--42P-12-[ClP3- D} 12 75 3 828 1002600
+0,02 (em
RCP4W-SA6C-I-42P-6-[0}P3- 6 15 45 G * by .. 6 200

(unidade: mm/s)
Legenda 1@50 2 Com@mo do cabo 3 Op
@Golpe (@comprimento do cabo

Curso (mm) Praconadiio. Tio Simbolo-de-cab: Precopadrio
P P co-p
100 - P(1m) =
150 = Tipo padrao S (5m) -
200 - M(5m) -
X06(6m) ~  X10(10m) -
250 X11(1lm) _~ X15(15m) =
R [« especial
300 X16 (16m) ~  X20 (20m) -
350 - RO1 (1m) ~ RO3 (3m) N
200 R RO4 (4m) ~  RO5 (5m) =
450 " Cabo do robd RO6 (6m) ~ R10(10m) =
R11(11m) ~ RI5(15m) -
500 = R16 (16m)  ~  R20 (20m) R
550 -
600 - Especificacbes do atuador
Item D ica
@ Opcdes Fuco de.esferas $10 mim, arinade-C10
Repetibili de-posici 0,02 mm
Home Gédige-de-oped He-a-pag perdido 0.1 mm ou menos
Saida de cabos pela face Al —P4 Momento estatico Suportado em ambas as i 8,5 Nem Mb: 12,2 Nem Mc: 19,9 Nem
i o cnb e teral i, A3 —>p4 admissivel Cantilever Ma: 4,3 Nem Mb: 6,1 Nem Mc: 10,0 Nem
o . . . AL —p4 Momento dinamico Suportado em ambas as i 4,7 Nem Mb: 6.7 Nem Mc: 11,0 Nem
admissivel (¥)
o 40-de-gr: ig G1/G3/G4 —P4
" " " P ot GE —>p4 Carga em balanco em-ambas-a: i com-§56-mm-otrmenos:
< G = Cantilever de 90 mm ou meno:
Pecificagao-do-1ado-0posto-ao-motor- NM P4 Classificagio de 80 P65 (com-purga de-ar)
Suporte de teto (suporte montado a esquerda HFL —P4 Temperatura ambiente de operag&o, umidade de 0 a 40°C,|85% UR ou menos (sem a
Suporte de teto (suporte montado & direita) —
D (sup ) I = (*) Com base em 5.000 km de vida 0til em viagens
e parede de lade A esaucrda TFL —P4 comprimentos de carga em balango
N :,, oo e ,4;,‘1;., — s Diregdes de momento de carga admissiveis L e
=
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B Materiais dos principais componentes

Suporte

Aluminio extrudado (A6063)

Tratamento de superficie: Revestimento de aluminio

* Consulte a pagina P11 para o desenho dimensional

de

Aluminio extrudado (A6063)

Tratamento de superficie: Revestimento de aluminio (exceto dreas usinadas)

da especificacdo de montagem no teto. Consulte a pagina
P12 para o desenho dimensional da especificacdo

montagem da mesa de base (frontalltraseiro)

Juminio extrudado (A6063)

Tratamento de superficie: Revestimento de aluminio (exceto reas usinadas)

de montagem na parede.

‘Tampa lateral em aluminio extrudado (A6063),

Tratamento de superficie: Revestimento de aluminio

Tampa do motor

Aluminio fundido (ADC12)

Tratamento de superficie: Revestimento de aluminio + Pintura

*1 Conecte os cabos do motor e do encoder.

Tampa frontal

Aluminio fundido (ADC12)

Tratamento de superficie: Revestimento de aluminio + Pintura

*2 Durante o retorno a posicéo inicial, tome cuidado para evitar interferéncias de

Borracha de uretano (U)

objetos periféricos, pois o cursor se desloca até o final mecéanico.

Vedagéo Cabo do

Cloreto de polivinila (PVC)

* Cabo de alta flexibilidade

@EIRELEEIEE

*3 Posigao de referéncia para o célculo dos momentos.

atuador Junta de

Sulfeto de polifenileno (PPS)

purga de ar * O revestimento de aluminio foi removido nas areas usinadas da mesa@ do suporte de montagem @ara adicionar revestimento de

aluminio nessas areas, especifique a opgéo "Revestimento adicional de aluminio (cédigo: AL)".

225 2-M3, profundidade 4

%QEI}:E

Conector de
jungo de cabos *1

Saida de cabos pela
face esquerda

Saida de cabos pela
face lateral direita

L @)

E=aE

=}

(100 ou mais)

(17) Saida de cabos pela
i face esquerda
Saida de cabos pela
face lateral direita

L
@
LB_ a7

Nota sobre a operagéo de empurrar:
Ao realizar a operagédo de empurrar, certifique-se de que o
momento reativo gerado pela forca de empurrar ndo exceda

80% do momento dinamico admissivel (Ma ou Mb) especificado no catalogo.

l Na operagao de empurrar, a velocidade de deslocamento € fixada em 20 mm/s. I

75 45 75 3030, 4-M3, 8
. 2-y5H7, profundidade 5 30| .
4-Ma4, profundidade8
* ¥4 o4+ ¢
4
=
=
—4¢ ¢
[ — i e |
1 L e I
“"T 45 (passo do furo alargado +0,02) 2 “’T
@
L
w 61
4510 AVC )
[EER———
& Largura do suporte: 77 E
5 30 (passo do furo alargado 0,02) (6]
: /
Y ° —
o - —4 &
o) @ 8 -—
5 | o
O, 4 b
x| /A L s
0 T l
95 1 A 25 (a partir da superficie de montagem do atuador) 30|
o &) @ 75 45 75 &3]
(&) Posicéo de referéncia para
deslocamento de momento *3 25H7, profundidade 5 4-M5, profundidade 8
(o mesmo do lado oposto) (o mesmo do lado oposto)
2y5H7, profundidade 5
5 35 D LEOMAEE 0 L0 8M4, aavés de
125 20 c | 50 2 8 furos de 5.5
225 B 45
2.43H7, profundidade 5 12.5_\ 25 125
= 5 . 5
251, profundidade 5 8-M3, profundidade 6 30
37 (passo do furo alargado +0,02)
Al
Y+ 4
T
- 1 - o
II; - { T+ + 4]
e/
@
| | Diagrama de correlagao entre o
comprimento do tubo de ar e a vazéo de ar. Il Forga de empuxo do RCPAW-SAG
200
1
Pressao: 0,3 MPa
80
60
101
4 _ ,
varss Forea 56 | —t—
20 ~ — -
I

0
0150152025 30

Comprimento do tubo de ar (m)

« O diagrama de correlacdo acima pressupde um tubo de ar com 6 mm de didametro externo e
4 mm de diametro interno. (Uma junta de 6 mm de diametro externo)
(O diametro é usado no lado do atuador.) « Use o

diagrama de correlagdo como referéncia para determinar uma pressé@o e um comprimento de
tubo de ar adequados, de forma que a vazéo de ar seja de 40 NL/min ou mais (ar limpo e
seco).

Valor limite de corrente (%)

40 50 60

Ml Dimensdes e mas

sa por traco

AVC 100 150 35D 4200426[580(550 00
L 395 445 495 545[595 645 §95 745 795 845 895
o 334 3804 434 484[534 584 §34 684 734 784 834
B 266,5 316,5 366,5(416,5 466,5 516,5 §66,5 616,5 666,5 716,5 766,5
c 231,5 281,5 331,5381,5 4315 481,5 §31,5 581, 631,5 6415 731,5
D 214 264 314 364|414 464 514 564 614 664 714
Massa(kg) | 39 | 41 43 45 47 4,9 5.1 5.3 55 58 6.0

* O controlador para a série RCP4W é PCON, MSEL, RCON ou RSEL.

Consulte nosso Catalogo Geral do Controlador e/ou entre em contato com a IAl.
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— Atuador deslizante ROBO Cylinder & prova de respingos, largura: 77 mm
Motor de pulso Especificagdo de acoplamento

Modelo RCP4W — SA7C 56P C1-1[_] ] 1 -1
Especificagédo ——
- ) — Tipode ) = — — = ~
Unid Série Tipo codificador Tipo de motor Liderar AVC Controlador Comprimento do cabo Opgdes
100 § 200mm aplicavel N: Nenhum Consulte a lista de opgdes
I: Especificacéo 56P: Tamanho do motor 16 :16mm 1 P3:PCON/MSEL P:im abaixo.
incremental de pulso 8:8mm . : ’
F] 700:700 mm PSRCONRSEL ~ S3M
* Selecione também o codigo (Pode ser ajustado ;’1 i
- " em Designagao de comprimento
| paras? :;chﬁcacéo absoluta AT ST R BE Cabo do robd

M Carga Gtil por aceleragéo/desaceleragéo
Com a série RCP4W, a carga (til permanece a mesma mesmo quando
a velocidade é aumentada.
No entanto, a carga (til diminuird se a acelerag&o for aumentada.
Consulte a tabela abaixo.
Diagrama de aceleragaoldesaceleragéo versus carga it [Suportado

em ambas as extremidades]
25 |

15 ™,
Carga il (kg) \\
N
\
=l | \—\.

0
0,60,50,40,30,20,10,0
Aceleracao/desaceleracao (G)

Diagrama de aceleracao/desaceleracao versus carga (til [Cantilever]

9 T
Leads ‘
6|
o i i ] i ] Carga it (kg)
(1) Este atuador foi projetado exclusivamente para instalagéo horizontal. Nao pode ser instalado verticalmente.
Ao pendurar o atuador no teto ou monta-lo na parede, certifique-se de usar um suporte especifico opcional. ar
(2) A carga (til varia dependendo da aceleragéo/desaceleragéo. O limite superior de
A aceleragdo/desaceleragéo é de 0,6 G.
(3) O conector de emenda do cabo n&o é a prova de respingos, portanto, instale o conector em um local onde ele
N&o entrard em contato com a agua. 0
P . . 0,60,50,40,30,20,10,0
(4) Consulte a pagina a direita para o comprimento do tubo de ar e a taxa de fluxo de ar ao implementar a purga de ar. Aceleragdoldesaceleragéo (G)

Especificagdes do atua

M | eads e cargas Uteis M Curso e velocidade maxima
) Carga til horizontal a (kg) M¥xima Repetibilidade AVC Ul
. Lid b Curso i ( tos de 50 mm)
Numero do modelo (rln :1’)5’ Jn— Cantilever da com:N.;e empuxo de po(srlrz::t:]r)\amenlo (mm) Liderar lem incrementos de 50 mm)
e e 16 530
RCP4W-SA7C--56P-16-[ClP3- D} 16 10 45 209 100a700
+0,02 (em
RCP4W-SA7C-I-56P-8-[D}P3-[2}[3)] 8 20 7 418 incementos de 5 mm) 8 25

(unidade: mm/s)
Legenda 1@50 2 Com@mo do cabo 3 Op
@Golpe (@comprimento do cabo

Curso (mm) Preco padrdo Tipo Simbolodecabo | Precopadrio |
100 - P(1m) -
150 - Tipo padréo | S(3m) _
200 - M(5m)
= - X06(6m) ~  X10(10m) B
Compri especial X11(11m) =~  X15(15m) g
300 - X16 (16m) ~  X20 (20m) -
350 - RO1 (1m) ~  RO03(3m) -
200 B RO4 (4m) ~  RO5 (5m) B
450 - Cabo do robd RO06 (6m) —~ R0 (10m) b
- R11(1lm) ~ R15(15m) S
a0 R16 (16m)  ~  R20 (20m) -
550 -
600 ) Especificagdes do atuador
650 -
200 B Item Descrig&o
istema de Fuso de esferas 12 mm, laminado C10
Repetibili de posicionamento +0,02 mm
@ Opcoes i perdido 0,1 mm ou menos
Momento estatico Suportado em ambas as i Ma: 11,7 Nm Mb: 16,6 Nem Mc: 31,8 Nem
Nome Cédigo de opcao Cansulte a pagina admissivel Cantilever Ma: 5,8 Nem Mb: 8,3 Nem Mc: 15,9 Nem
Saida de cabos pela face esquerda AL —P4 Momento dinamico | Suportado em ambas as i Ma: 6,1 N*m Mb: 8,8 Nem Mc: 16,8 N*m
Saida de cabos pela face lateral direita A3 —P4 admissivel (*) Carga em Ma:3,1 Nem Mb: 4,4 Nem Mc: 8,4 Nm
R imento adicional de aluminite AL —>P4 balango apoiada em ambas.a i de 175 mmjou meno:
Cantil
, de graxa designada G1/G3/Ga —sp4 o __ < antilever de 105 mm ou mengs
) ) GE —3pa cl o dep IP65 (com purga de ar)
Graxa de alimentar (graxa. Temperatura ambiente de operago, umidade de 0 a 40°C,{85% UR ou menos (sem a
E: ifi a0 do lado oposto ao motor NM —P4 W e b 5.000 km de vida il .
Suporte de teto (suporte montado & esquerda, HFL —P4 (*) Com base em 5.000 km de vida (il em viagens )
comprimentos de carga em balanco
Suporte de teto (suporte montado & direita) HFR —>P4 Direges de momento de carga admissiveis L
Mc Mc
Montagem na parede de lado & esquerda TFL —P4 E Mb E
Montagem na parede de lado & direita. IR —»P4 U
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B Materiais dos principais componentes

Suporte

Aluminio extrudado (AG063)

Tratamento de superficie: Revestimento de aluminio

* Consulte a pagina P11 para o desenho dimensional

de Aluminio extrudado (AG063) Tratamento de superficie: Revestimento de aluminio (exceto dreas usinadas)

da especificagdo de montagem no teto. Consulte a

montagem da mesa de base (frontalltraseiro)| Aluminio extrudado (A6063) Tratamento de superficie: Revestimento de aluminio (exceto areas usinadas)

pagina P12 para o desenho dimensional da
especificacdo de montagem na parede.

*1 Conecte os cabos do motor e do encoder.

*2 Durante o retorno a posic¢éo inicial, tome cuidado para evitar interferéncias
de objetos periféricos, pois o cursor se desloca até o final mecanico.

Tampa lateral em aluminio extrudado (AGOG:

Tratamento de superficie: Revestimento de aluminio

Tampa do motor

Aluminio fundido (ADC12)

Tratamento de superficie: Revestimento de aluminio + Pintura

Tampa frontal

Aluminio fundido (ADC12)

Tratamento de superficie: Revestimento de aluminio + Pintura

Borracha de uretano (U)

Vedagéo Cabo do

Cloreto de polivinila (PVC)

* Cabo de alta flexibilidade

@EIRELEEIEE

atuador Junta de

Sulfeto de polfenileno (PPS)

*3 Posicéo de referéncia para o calculo dos momentos. purga de ar * O revestimento de aluminio foi removido nas éreas usinadas da mesa 3 do suporte de montagem 3 ara adicionar revestimento de

aluminio nessas areas, especifique a opgéo "Revestimento adicional de aluminio (cédigo: AL)".

25 2M3, profundidade 4 75 55 75 3030
== 24/5H7, profundidade 5 5 4-M3, 8
— 2
b 4-M5, profundidade8 “’l
e ¥ Conector de
3 e i jungéo de cabos *1
— &
% ¢ &
= /
~ w
S e ““7_"_‘_“_"%_'_‘_'
=
+—¢ 4
4:@ w=re— .
55 (passo do furo alargado £0,02)
L
- o1 Saida de cabos pelaface  Saida de cabos pela face
esquerda
[T p— 45 10 Ave 70 29 % o lateral direita
5 5
Largura do suporte: 92 1 Lar =
g MEY SE. M =
5 W 35 (passo do furo alargado +0,02) Q) y ®
i S = \ »/
o @ +—4 4
+—
H == =S5
o e |\ o
Sl N
L o} | o] 1‘ H R
ot |
x ] - - 5
:T F 27 (a partir da superficie de montagem do atuador) 35 | | (100 ou mais) Porta de entrada de ar j6
75 s 75 ® para purga de ar
Posigélo de referéncia para 295H7, profundidade 5 4M5, profundidade 8
deslocamento de momento *3 (o mesmo do lado 0posto) (0 mesmo do lado oposto)

25H7, profundidade 5

5 35 D 10
125 20 c == Saida de cabos pela face
225 B esquerda
8-M5, através
243H7, 5 —

2y5.1, profundidade 5|
—_— 8-M3, profundidade 6

52 (passo do furo alargado £0,02)

(A7)
=

8 furos de 5,5 !T'
m 45
[

oL

100

!

1

|
T

Saida de cabos pela face

M, lateral direita

—

| | Diagrama de correlagao entre o
comprimento do tubo de ar e a vazédo de ar.

W Forca de empuxo do RCPAW-SA7

Nota sobre a operagéo de empurrar:

Ao realizar a operagéo de empurrar, certifique-se de que o

momento reativo gerado pela forca de empurrar ndo exceda

80% do momento dinamico admissivel (Ma ou Mb) especificado no catalogo.

5

* Consulte os gréficos.
na préxima pagina
1 Para obter informacdes atualizadas.

Press&o: 0,3 MPa

. o l Na operagéo de empurrar, a velocidade de deslocamento & fixada em 20 mmis. I

0
0150152025

Comprimento do tubo de ar (m)

Ml Dimensé&es e massa por trago

« O diagrama de correlagéo acima pressupde um tubo de ar com 6 mm de

diametro externo e 4 mm de diametro intermno. AVC 100 150 200 250 30 350 400 50 500 550 600 65p 700
. . . L 435 48F 535 785|885 344 39458H46BHIABEA 594 644 694744394 835 935 98p 1035
(Uma junta com 6 mm de diametro externo é usada no
lado do atuador.) « = SHHSORIO
. N o . N B 276,5 326,5 376,9 426,5 476,5 526,5 576,5 626|5 676,5 7p6,5 776,3 826,5 876,5
Use o diagrama de correlagdo como referéncia para determinar a presséo c 2415 201,5 341,9 391,5 41,5 491,5 b41,5 501[5 6415 6B1,5 741,3 791,5 8415
€ o tubo de ar adequados. D 224 278 324 374424 474 524 6.8 574 62} 674 8,2 724 774 824
o comprimento de forma que a vazao de ar atinja 40 NL/min ou mais (ar Massa (kg) 59 6.2 65 71 74 76 79 85 98 9.0 93

limpo e seco).

* O controlador para a série RCP4W é PCON, MSEL, RCON ou RSEL.
Consulte nosso Catalogo Geral do Controlador e/ou entre em contato com a IAl.
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Correlacao entre a forca de empuxo do RCP4W-yyySA7 e os limites atuais

e \OVO

Atual Novo Atual

Informaces adicionais atualizadas (181114-02) - P.10.1
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| RCP4W-SASC |

* O suporte estd montado a direita (codigo: HFR) neste

7.5351.5 0 2
29487, profundidade 4 =1 85 desenho. Quando o suporte estiver montado & esquerda
4M4, profundidade 6 - (passo do furo alargado +0,02) (coédigo: HFL), as posicoes dos furos de montagem
T F—
permanecem 0s mesmos e o suporte lateral simplesmente
o - _ _ f | E ‘|‘IEEF move-se para a esquerda.
l\‘ 4+ =
35 1 &
2451, profundidade 5 (passo do fUM
E— s §5H7, profundidade 5 | - 8 furos de 5,5
225128 C 50 20 ™\ 8-MS5, através
3 D 70
Sl = (100 mm ou mais até uma
Atuador L curva no cabo)
superficie de montagem A61
45 ACAO 2955 50 920
T 2 I o Saida do cabo pela esquerda Safda do cabo pela direita
N (passo do furo alargado £0,02) ¢ .
I v ] ?
i = A !
o ehmcdace s (qaina =
arrs o conkre aanaa: 70 oS el Lﬂ. Porta de entrada de ar
Suporte PO wpr— 753575 m, ¥6 para purga de ar
oposto) = H ~
F B Dimensdes e massa por tra(;,o
siozgos ]
X X Saida do cabo pela esquerda
75 30 2:M3, profundidade6 % B o T Saida do cabo pela esd AVC 100 | 150 290 250 30 350 440 450 500
F E L 385 435 485 535 585 635 685 73p 785
t (passo do furo alargado +0,02) s . j
B 324 314 424 474 524 574 624 674 724
i et o o o B 2565 3065 3565 4065 4565 506,5 5565 6065 6565
“; — 7325 c 2215 27115 3215 3715 4215 4715 5215 5715 6215
L
ﬂl_ EE s as o © 4 D 204 234 304 354 404 454 504 55/ 604
Ll 2%+ #o[ ] Massa(kg) | 28 | 29 | 31 | 32 | 34 | 35 | 37 | 38 | 40
83, profuncidade
62317, protundidace
| RCP4W-SA6C ] * O suporte esta montado a direita (cédigo: HFR) neste
24y5H7, 5 1.54575 N A
y =] o desenho. Quando o suporte estiver montado & esquerda
£} . -~
. M5, profundidade § - (passo do furo alargado £0,02) (cédigo: HFL), as posi¢des dos furos de montagem
permanecem os mesmos e o suporte lateral simplesmente
E da.
3l — of — I I E— — move-se para a esquert
g § g 3 b = P o
i d
1
a &+ 45
(passo do furo alargado +0,02) 2-
2-5.1, profundidade 5 §5H7, profundidade 5 8 furos de y5,5
& L cl 8-MS5, através
12520 c Py x
_ii D ki 20 (100 mm ou mais até uma
L curva no caho)
61 ) Saida do cabo pela direita
w0 AVC 60 29 90
S E RUNCS
EY (passo do furo alargadk K Lar —Jl= Saida do cabo pela esquerda ) -
di ] B Dimensdes e massa por tra(;o
[ Fe—e ¢ }IEIE AVC 100 150 200 240 300 350
T T & L 395 445 495 545 595 645
[ I At 1l it
5 — ey | - 1 ) 334 344 434 484 534 581
l (igual no lado oposto) 2- L&_ Porta de entrada de ar B 2665 | 3165 | 3665 | 4165 | 4665 | 5165
Largura dofuporte deslizante: 80 §5H7, 5 (igual /S o ¥6 parapurgade ar © 2315 | 2815 | 3315 | 3815 | 4315 | 4815
o lado 0posto) e an D 214 244 314 344 414 464
125 125 ™
saoan” "m’“"m"a"[ Saida do cabo pela esquerda Massa(kg) | 39 | 41 | 43 | 45 | 47 | 49
4 AVC 400 450 500 550 600
L 695 745 795 845 895
o 634 684 734 784 834
BEE B 566,5 616,5 666,5 716,5 766,5
C 5315 581,5 6315 6815 7315
D 514 564 614 664 714
Massa(kg) | 51 | 53 | 55 | 58 | 60

[ RCP4W-SA7C

2-5H7, profundidade 5
4M5, profundidade §

* O suporte estd montado a direita (cédigo: HFR) neste

110

Superficie
de montagem do atuad

Suporte

desenho. Quando o suporte estiver montado a esquerda

5
r_ Laam =2 (passo do furo alargado +0,02)
—r ‘o .
3 (cédigo: HFL), as posicdes dos furos de montagem
= .
1 4+— + — — 3 P =T ' permanecem os mesmos e o suporte lateral simplesmente
+ = move-se para a esquerda.
55 -
2-5.1, profundidade 5 (passo do furo alargado +0,02) \
s B §5H7, profundidade 54 -
s z =3 » 8 furos de §5,5
s || = D o o 8-MS5, através
L (100 mm ou mais até uma curva no cabo)
[ A9L
L 45 o AVC 70 20 90
120 5 35 1| s r Saida do cabo pela esquerda Saida do cabo pela direita
EU, (passo do furo alargado 0,02) o — ,ﬁl” . ~
— B Dimensdes e massa por tra(;o
pem il i AVC 100 150 200 250 300 350 400
o E
=& 1 1 ; Iy L 435 485 535 585 735 635 | 685
i y T "4-M15, profundidade & 7= o 344 334 444 494 544 59 644
(igual no lado oposto) .56 gl Porta de entrada de ar B 276,5 425, 89665 | 3765 4765 526,5
6 para purga de ar
2-y5H7, profundidade 5 a7) C 2415 391,994155 3415 4415 4915
(igual no Jado oposto) D 224 274 324 374 424 474 524
Saida do cabo pela esquerda
5_ 5153015 g
7530 2.3, profundidade6 By 6 agao” 3 PR Massa(kg) | 59 | 62 G5 || GO Ui v S
b (passo do furo alargado +0,02) Curso 450 500 550 600 650 700
L 785 | 835 | 885 | 935 | 9851035
o 694 744 794 844 894 944
il B 626,5 6765 7265 7765 8265 876,5
E ] C 5915 6415 6915 7415 7915 8415
4 D 574 634 674 724 774 8%
Massa(kg) | 7.9 | 82 85 | 88 | 90 | 93




Machine Translated by Google

| RCP4W-SA5C

24H7, profundidade
4 (passo do furo alargado +0,02)

* Neste desenho, o atuador estd montado lateralmente a
direita (cédigo: TFR). Quando o atuador € montado

44, profundidade 6 7,5 3¢ 2-M3, profundidade 6 2 PR .
15 ppepe30 2.M3, rofundidade § o 30 lateralmente a esquerda (cédigo: TFL), a superficie
=|, E | :l de montagem do atuador fica do lado esquerdo.
11 i !
H—# T |
p= = = i — = ]]::
+—+ + =
(100 mm ou mais até uma
485 curva no cabo)
424 61
200 5029 90
.5
E 2 Lar = veu Saida do cabo pela esquerda Saida do cabo pela direita
f{ |____N¥ (passo do furo alargado +0,02) | :l ] A peunade s
1 [ 3 -
I I !
f =+ T il
4 s o] ] =
— Toua noTado oposiol | T = T P
—Ht s [od| 4t "11— (passo do furo alargado +0,02)
= 25
profundidade 6 2-45.1, profundidade 2- I Q 6 84uro y5,5 Porta de entrada de ar Montado na parede
JaH, 15 (igual no 5 303 85, atiavés parapurga de ar adireita
225 J Nado oposto). 3565 N 45‘ 245H7, 5
125 1120, 3215 50 20 (0 mesmo do lado oposto) ) -
s 135 304 70 10 HW Dimensdes e massa por tra(;o
Auador e o AVC 100 190 200 290 300 390 400 45p 500
superficie de montagem
r ; L 385 435 485 535 585 636 685 73 785
Saida do cabo pela esquerda
2.43H7, profundidade 5 p————— w 324 374 424 474 524 57} 624 6741 724
8-M3, prg I B 256,5 3065 3565 4065 4565 5065 5565 6065 6565
o C 2215 2715 3215 3715 4215 4715 521,5 5715 621,5
[ o o
— B e D 204 294 304 3594 404 4504 504 5501 604
HfE]
[ +444 o o 4 Massa(kg) | 28 | 29 | 31 3.2 34 35 37 38 | 40
= 30 28 ; i
(passo do furo alargado +0,02) B
| RCP4W-SA6C 45 * Neste desenho, o atuador esta montado lateralmente a
2-y5H7, profundidade 5 - L .
e 1 :
. g (passodofuroalargado £0,02) 5 rotunengen 15 457, 2 2, o ! ! direita (cédigo: TFR). Quando o atuador é montado
El 2:M3, profundidade 6 P 30 ] El i . 1 lateralmente a esquerda (cédigo: TFL), a superficie
‘_ e i = 3 : °° 3 de montagem do atuador fica do lado esquerdo.
3+ t
= | i
AL = — - [ i i
3 % L ===" | | |
‘s s o i
(100 mm ou mais até uma | i
L curva o cabo) ! !
w 61 b !
45 0 AVC 6029 90 e ¥
5 5
E T 20 [ | i Y
9 ol ¥ o NVl 2-M3, profundidade 6
“ (passo do furo alargado £0,02) ~l :i e
¥ — I t
! e+ g
& TT T . ~
0 +[ 7 = — M DimensGes e massa por traco
T wl T |"‘
E AVC 100 130 200 250 300 350
s, B TS 1 (passo do furo
E (igual no lado oposto) 2- 20 | E alargado £0,02) L 395 445 495 545 595 645
2:M3, profundidade 6 J8HT, 5 75 o7 furo de 85,5 Porta de entrada de ar §6 o 334 344 434 484 534 584
> |llso {igual no lado oposto) zla a, 8M5, através parapurgadear s 2005 31h5 4065 5J0.8065 | 4165
Atuador: 74,5, 225 B a5 245H7, profundidade 5
Slider: 83,5 _J (0 mesmo do lado oposto) C 231,5 2801 5 431,5 4$1,831,5 3815
s —i Lotk < £0 - D 214 244 314 344 414 468
5 35 D 70
Massa(kg) | 39 | 41 | 43 | 45 | 47 | 49
Saida do cabo pela esquerda AVC 400 450 500 550 600
L 695 745 795 845 895
o 634 684 734 764 834
[] B 566,5 61B,5 666,5 716,5 766,5
= j:'EE" @ 5315 580L,5 631,5 6415 7315
= () ° D 514 544 614 664 714
= a7 Massa (kg) | 51 5.3 55) 58 6.0
(passo do furo alargado +0,02 4

| RCP4W-SA7C

* Neste desenho, o atuador estd montado lateralmente a

55 o . .
2y5H7, profundidade § direita (cédigo: TFR). Quando o atuador € montado
(passo do furo alargada +0.02) 4-M5, i 75 55 75 e e T e e 5 N - o
75 30 3030 2-13, profundidade 6 1 | lateralmente a esquerda (c6digo: TFL), a superficie
ul 2:M3, profundidade 6 ol \ 35 ! | .
ki ] ! de montagem do atuador fica do lado esquerdo.
© ] I
A T > 1 1
= = el |
= | :
4 _ — = — ol —
g b = |
4 i |
(100 mm ou mais até uma {
L curva no cabo) |
un 91
45 10 AVC 70 29 90
P - e e 2.M3, profundidade 6 Saida de cabos pela esquerda Saida de cabos pela direita
t (passo do furo alargado £0,02) l Vi
—s I
O ] +
A . o e — . N
o | of ¥ ¢ 4+ B Dimensdes e massa por traco
i Fet-
e | o, profundidade 8 4 ‘ 110 AVC 100 150 200 290 300 350 400
K (iaual no lado oposto) 2- e 3 (passo do furo L 435 495 535 585 635 685 735
2-M3, profundidade m‘ alargado +0,02)
6 : §5H7, profundidade b o 344 394 444 444 544 5% 644
11 62951, 5 (igual no lado opo; 35 furo de 8y5,5 S
51 profundidade 5 (do lado oposto) 15 55 75 3030 8-M5, através ::’y"g :;:’:Lj;: :: o B 276,5 425 SHED | 3765 4765 | 5265
Atuador: 89,5, + B 45 2:5H7, [} 241539158015 | 3415 4415 4915
do lado opost
lider: 98,5 ’2‘: JI]I]ZZSU g jz J I ig {0 mesmo dolado oposto) D 224 214 324 314 424 474 524
(7
Superficie ) Massa (K 59 | 62 [ 65 [ 68 | 7.0 | 74 | 76
de montagem do atuadol . T Saida do cabo pela esquerda (9)
M3, profundidade 6 351 AVC 450 500 550 600 650 70p
L 785 835 885 935 985 1085
——————————————ax e °* » SR
L B 626,5 676,5 726,5 7765 8265 8765
C 5915 6415 6915 7415 7915 8415
P+ + 4 * &
— s o D 574 634 674 724 774 8%
(passo do furo alargado +0,02) 4 Massa (kg) | 79 8.2 85 88 9.0 9.3
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H IAl Industrieroboter GmbH, Ober
IAl America, Inc.
der Roth 4, D-65824 Schwalbach am Taunus, Alemanha; IAI (Xangai)
Co., Ltd.
Centro de negécios Jiahua de Xangai A8-303, 808, Honggiao Rd., Xangai 200030, China IAl

Robot (Tailandia) Co., Ltd.
825 Phairojkijja Tower 7° andar, Debaratana Rd., Bangna Nuea, Bangna, Bangkok 10260, Tailandia

Sede: 2690 W. 237th Street, Torrance, CA 90505 (310) 891-6015 Escritério de
Chicago: 1261 Hamilton Parkway, Itasca, IL 60143 (847) 908-1400 Escritério de
Atlanta: 1220 Kennestone Circle, Suite 108, Marietta, GA 30066 (678) 354-9470

www.intelligentactuator.com

Sede do Grupo IAl: 577-1 Obane, Shimizu-ku, Shizuoka-shi, Shizuoka, 424-0103, JAPAO. As informacdes

contidas neste folheto do produto podem ser alteradas sem aviso prévio devido a melhorias no produto.



